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ALLGEMEINE HINWEISE: SICHERHEIT - INSTALLATION - GEBRAUCH (Originalanleitung in Italienisch)

A pie folgenden Hinweise wurden direkt aus den geltenden Normen lGibernommen und sind soweit mdglich auf das betreffende
Produkt anwendbar

ACHTUNG Wichtige Sicherheitshinweise. Halten Sie alle Anweisungen strikt ein. Eine unkorrekte Installation kann
schwerwiegende Schédden verursachen
ACHTUNG Wichtige Sicherheitshinweise. Die Sicherheit von Personen ist nur gewahrleistet, wenn die folgenden Anweisungen

eingehalten werden. Bewahren Sie diese Anleitung gut auf
e \or der Installation anhand der , Technischen Daten des Gerats” prifen, ob das Gerat als Antrieb fUr das betreffende Garagentor geeignet ist.
Das Gerat NICHT installieren, falls es nicht dafir geeignet ist
e Das Gerat darf erst verwendet werden, nachdem es wie im Abschnitt ,Abnahmeprifung und Inbetriebnahme” beschrieben in Betrieb genom-
men wurde
ACHTUNG GemaB der aktuellen europaischen Gesetzgebung muss ein Torantrieb entsprechend den harmonisierten Normen
der EG-Maschinenrichtlinie ausgefiihrt werden, die es erlauben, eine Erklarung liber die vermutliche Konformitat
des Antriebs auszustellen. Daher miissen der Anschluss an das Stromnetz, die Abnahmepriifung, Inbetriebsetzung
und die Wartung des Geréts von einem Fachbetrieb ausgefiihrt werden!
e \or den weiteren Installationsarbeiten des Geréts sicherstellen, dass das gesamte zu verwendende Material in einwandfreiem Zustand und
fUr den Bestimmungszweck geeignet ist
e Das Gerat darf nicht von Personen (einschlielich Kindern) mit eingeschrankten physischen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder
mangelnder Erfahrung bzw. Kenntnis bedient werden
e Kinder durfen nicht mit dem Gerat spielen
¢ Erlauben Sie es Kindern nicht, mit den Befehlseinrichtungen dieses Geréts zu spielen. Die Fernbedienungen durfen nicht in die Hand von
Kindern gelangen
ACHTUNG Um alle Gefahren im Zusammenhang mit einer unvorhergesehenen Wiedereinschaltung des Schutzschalters zu verhindern, darf
dieses Gerat nicht Uber eine externe Schaltvorrichtung (z. B. eine Zeitschaltuhr) mit Strom versorgt oder an einen Stromkreis
angeschlossen werden, der regelmaBig ein- oder ausgeschaltet wird
¢ Im Stromanschluss der Anlage muss eine Abschaltvorrichtung (nicht im Lieferumfang enthalten) mit einem Offnungsabstand der Kontakte
vorgesehen werden, der eine vollstandige Abschaltung gemaB der Bedingungen von Uberspannungskategorie Il ermdglicht
e Das Gerét bei der Installation vorsichtig handhaben und Quetschungen, StéBe, Herunterfallen sowie den Kontakt mit Fllssigkeiten jeder
Art vermeiden. Das Gerat von Wéarmequellen und offenen Flammen fernhalten. Diese Handlungen koénnen das Gerat beschadigen und
Funktionsstdrungen oder Gefahrensituationen verursachen. In diesen Féllen die Installation unverzUglich abbrechen und den Kundendienst
kontaktieren
® Der Hersteller haftet nicht fur Vermdgens-, Personen- oder Sachschaden, die durch Nichtbeachtung der Montageanweisungen entstehen. In
diesen Fallen ist die Garantie fur Materialfehler ausgeschlossen
e Der A-bewertete Schalldruckpegel ist geringer als 70 dB(A)
e Kinder durfen Reinigungs- und Wartungsarbeiten, die vom Anwender auszufUhren sind, nur erledigen, wenn sie von einer erwachsenen
Person beaufsichtigt werden
e Das Gerat vor Arbeiten an der Anlage (Wartung, Reinigung) immer erst von der Stromversorgung trennen
e Prifen Sie die Anlage regelméBig auf eventuelle Ungleichgewichte, Abnutzungserscheinungen und Schéaden insbesondere von Kabeln,
Federn und Halterungen. Verwenden Sie das Geréat nicht, wenn eine Reparatur oder Einstellung erforderlich ist, da eine unkorrekte Installation
oder ein nicht ordnungsgemaBer Gewichtsausgleich der Automatisierung zu Verletzungen fihren kann
* Das Verpackungsmaterial des Gerats muss in Ubereinstimmung mit den értlichen Vorschriften entsorgt werden
e Halten Sie alle anwesenden Personen vom Tor fern, wenn dieses Uber die Steuerelemente bewegt wird
¢ Wahrend der Ausflhrung der Bewegung die Automatisierung kontrollieren und Personen solange fernhalten, bis die Bewegung abgeschlossen ist
¢ Betétigen Sie das Produkt nicht, wenn in der Nahe Personen an der Automatisierung arbeiten; trennen Sie die Vorrichtung vom Stromnetz,
bevor solche Arbeiten ausgefihrt werden
¢ \Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es vom Hersteller, vom technischen Kundendienst oder von einer Person mit einer vergleichbaren
Qualifikation ersetzt werden, um jede Geféahrdung auszuschlieBen

INSTALLATIONSHINWEISE

e \or dem Einbau des Antriebsmotors sicherstellen, dass alle mechanischen Komponenten in einem technisch einwandfreien Zustand sind,
sich korrekt im Gleichgewicht befinden und die Automatisierung vorschriftsgeman bedient werden kann

e Falls das zu automatisierende Tor mit einem FuBgéngerzugang ausgestattet ist, wird es notwendig, an der Anlage ein Kontrollsystem zu ins-
tallieren, das die Motorfunktion blockiert, wenn der Eingang fUr FuBganger offen steht

¢ Sicherstellen, dass die Antriebskomponenten einen ausreichenden Abstand zu den Bewegungsteilen haben und nicht die Sicht versperren.
Falls kein Wahlschalter verwendet wird, missen die Antriebskomponenten in einer Hohe von mindestens 1,5 m montiert werden und durfen
nicht zugénglich sein

* \Vergewissern Sie sich, falls die Offnungsbewegung von einem Brandschutzsystem kontrolliert wird, dass etwaige Fenster mit einer Offnung
Uber 200 mm zuvor mithilfe einer Steuerung geschlossen werden

e Jede Form des Einklemmens zwischen sich bewegenden und festen Teilen ist bei den Bewegungen vorherzusehen und zu vermeiden

e Bringen Sie das Etikett flr die Bedienung von Hand dauerhaft in der Nahe des Elements an, das die Bewegung selbst erlaubt

¢ Nach dem Einbau des Antriebsmotors sicherstellen, dass der gesamte Mechanismus, das Schutzsystem und die manuellen Bedienvorgange
ordnungsgemah funktionieren
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1 PRODUKTBESCHREIBUNG UND VERWENDUNGSZWECK

ROBUS ist eine Linie selbsthemmender elektromechanischer Tordffner flr die Automatisierung von Schiebetoren. Die Tordffner verflgen Uber
eine elektronische Steuerung und einen Verbinder fir den Empfanger der Fernbedienung SMXI oder OXI (Optionals). Dank der Verwendung der
,BLUEBUS" Technologie, die es ermoglicht, mit nur 2 Dréhten mehrere Gerate anzuschlieBen, werden die Stromanschliisse zu den externen
Geréten vereinfacht. ROBUS funktioniert mit elektrischer Energie; bei Stromausfall kann das Tor mit einem speziellen SchlUssel entriegelt und
von Hand bewegt werden, oder es kann das Sonderzubehdr Pufferbatterie PS124 benutzt werden, das die Durchflhrung einiger Bewegungen
auch bei Stromausfall ermdglicht.

A ACHTUNG! - Jede andere Verwendung als die hier beschriebene und der Gebrauch des Geréts unter abweichenden Umge-
bungsbedingungen sind als unsachgemaB anzusehen und verboten!

abelle erqgle pteige aften des ROB ora eb
RB600 / RB600P RB1000 / RB1000P RB500HS RB500HS/V1

Torflligelgrenze (m) 8 12 8 8
Gewichtsgrenze (kg) 600 1000 500 500
Speisung (V) 230 230 230 230
Aufnahme (A) 2,5 2,3 2,2 4,2
Leistung (W) 515 450 460 460
Geschwindigkeit (m/s) 0,31 0,28 0,44 0,44
Maximales Anlaufdrehmoment (Nm) 18 27 13 13
entspricht der Kraft (N) 600 900 360 360
Nominales  Drehmoment  (Nm) 9 15 5,9 5,9
entspricht der Kraft (N) 300 500 164 164
Arbeitszyklus (Zyklen/Stunde)
- Torfligelldnge bis zu 4 m 40 50 40 40
- Torfluigelldnge bis zu 8 m 20 25 20 20
Schutzart (IP) 44 44 44 44
Sg?ra“"hsumgeb“”QStemperat“r 20 ... +50 20 ... +50 -20.... +50 20 ... +50
Abmessungen (mm) 330x212x303h 330x212x303h 330x212x 303 h 330x212x303h
Gewicht (kg) 11 13 11 ih
Steuerung RBA3/C RBA3/C RBAG/HS RBAB/HS

Anmerkung: 1 kg = 9,81N (Beispiel: 600N = 61 kg)

A Achtung! Jede sonstige Nutzung oder nicht in dieser Gebrauchsanleitung genannte EinbaumaBe sind nicht bestimmungsge-
maB. Nice haftet nicht fiir Schaden, die durch einen unsachgemaBen Gebrauch verursacht werden.

2 EINSATZGRENZEN

Die Leistungsdaten der Produkte der Linie ROBUS sind in Kapitel 12 ,Technische Daten” angegeben. Sie ermdglichen als einzige Werte eine
korrekte Bewertung der Eignung der Produkte.
Dank der strukturellen Merkmale sind die Produkte der Linie ROBUS innerhalb der in Tabelle 2 angegebenen Grenzen fir Schiebetore geeignet.

Die tats&chliche Eignung von ROBUS zur Automatisierung eines bestimmten Schiebetors hangt von den Reibungen und anderen, auch gele-
gentlichen Ereignissen ab, wie zum Beispiel dem Vorhandensein von Eis, das die Torbewegung behindern kénnte.

FUr eine effektive Uberprifung muss die Kraft gemessen werden, die notwendig ist, um das Tor auf der gesamten Lauflange zu bewegen. Da-
nach muss kontrolliert werden, dass die selbige die Halfte des ,Nenndrehmoments® nicht Uberschreitet, das in Kapitel 12 ,Technische Daten®
angegeben ist (eine Toleranz von 50 % wird empfohlen, da schlechte Witterung die Reibungswerte erhdhen kann). Weiterhin sind die Angaben
in Tabelle 1 zu berlcksichtigen, um die Anzahl an Zyklen pro Stunde, die aufeinanderfolgenden Zyklen und die zulassige Hochstgeschwindigkeit
festzulegen.

In Kapitel 12 , Technische Daten* ist eine Schatzung der durchschnittlichen Lebensdauer des Produktes angegeben. Dieser Wert wird stark vom
Grad der Bewegungsbelastung beeinflusst, das heif3t die Summe aller Faktoren, die zum Verschlei3 des Produkts beitragen. Um diesen Wert zu
schatzen, mussen alle Belastungszahlen in Tabelle 2 addiert werden, dann kann anhand des Gesamtergebnisses die geschéatzte Lebensdauer
im Schaubild Uberpriift werden.

ROBUS 1000 erzielt zum Beispiel an einem 650 kg schweren und 5 m langen Tor, ausgestattet mit Fotozellen und ohne andere Ermidungsele-
mente, eine Belastungszahl von 50 % (30+10+10). Nach dem Schaubild betragt die geschatzte Lebensdauer 80.000 Zyklen.
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Tabelle 2 - Schatzung der Lebensdauer in Bezug auf den Grad der Bewegungsbelastung

Belastungsgrad in % RB600 | RB1000 RB500HS Lebensdauer in Zyklen
RB500HS/V1
Gewicht des Torfliigels (kg)
Bis zu 200 10 5 30
200 + 400 30 10 40 S 260.000
X
400 + 500 50 20 60 < 240.000 N
=

500 + 600 - 30 - 5 220.000
600 + 800 - 40 - é 200.000 \
800 + 900 - 50 - % 180.000 \
900 < 1000 - 60 : 3 \

160.000
Torflligellange (m)

140.000
Bis zu 4 10 5 15

120.000
4+6 20 10 25 \\
68 35 20 35 100.000 \
8:10 ~ 35 j 80.000
10+ 12 - 50 - 60.000 N\

N
Weitere Ermiidungsfaktoren 40.000 -
(zu berlcksichtigen, wenn sie mit einer Wahrscheinlichkeit von mehr als 20.000 B
10% auftreten)
0

Umgebungstemperatur > 40°C 10 10 10 ° o o ° o o ° o o o
oder < 0°C oder Luftfeuchtigkeit S 5§ & 8§ 5 &85 5 £ 5 5
Sﬁéb_ oder sandhaltige Umge- 15 15 15 Belastungsgrad in %
salzhaltig 20 20 20
Bewegungsunterbrechung durch 15 10 20
Fotozelle
Bewegungsunterbrechung durch 25 20 30
Halt
Geschwindigkeit Uber ,L4 20 15 25
schnell®
Anlauf aktiv 25 20 25
Gesamtbelastungsgrad in %:
Anmerkung: Wenn der Gesamtbelastungsgrad 100% Ubersteigt, bedeutet dies, dass die Bedingungen der Toleranzgrenze Uberschritten
wurden; es wird empfohlen, ein gréBeres Modell zu verwenden.

3

INSTALLATION

A Wichtig! Bevor Sie mit der Installation des Produkts beginnen, liberpriifen Sie Kapitel 2 und Kapitel 12 (Technische Daten).
A Priifen, ob die Temperatur fiir den Anwendungsbereich geeignet ist.

Abb. 1 zeigt den Verpackungsinhalt: Material Uberprtfen.

[

> e
)

&
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Abb. 2 zeigt die Position der unterschiedlichen Komponenten einer
typischen Anlage mit Nice-Zubehor:

a - ROBUS-Torantrieb

b - Fotozellen

¢ - Saulen fur Fotozellen

d - SchlUsselschalter / digitale Tastatur
e - Blinkleuchte

f - Zahnstange
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Uberpriifen Sie vor der Installation den Platzbedarf des Torantriebs (Abb. 3) und die MaBangaben (Abb. 4):
f a )
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01. | Ein Loch flr das Fundament ausheben und die elekitri-
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02. | Die beiden Verankerungen an der Fundamentplatte befes-
tigen, jeweils mit einer oberen und unteren Mutter. 25 - 35 mm

A Die untere Mutter muss so angebracht werden,
dass das obere Gewinde etwa 25/35 mm herausragt.

03. | Den Beton eingieBen, um die Fundamentplatte zu befes-
tigen.

A Bevor der Beton aushartet, tiberpriifen Sie, dass
die Fundamentplatte mit der Wasserwaage ausge-
richtet ist und parallel zum Torfliigel liegt.

04. | Lassen Sie den Beton vollstandig aushérten.

05. | Den Torantrieb befestigen:

a - die oberen Muttern von den Verankerungen l6sen

b - den Torantrieb auf den Verankerungen abstellen: Uber-
prufen Sie, dass er parallel zum Torfligel steht

¢ - die mitgelieferten Unterlegscheiben und Muttern einfu-
gen und leicht anziehen
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d - zur Hohenverstellung des Getriebemotors die Stift-
schrauben einschrauben: Das Ritzel in der gewUtnschten
Hohe in 1 + 2 mm Abstand zur Zahnstange positionieren
(um zu verhindern, dass das Gewicht des Torflligels auf
dem Getriebemotor lastet)

e /f/ g - den Torantrieb entriegeln

h - den Torfligel des Tors vollstandig und von Hand &ffnen

i - das erste Stuck der Zahnstange auf das Ritzel des To-
rantriebs abstellen: Uberprifen Sie, dass dieses mit dem
Beginn des Turfligels Ubereinstimmt und dass zwischen
Ritzel und Zahnstange 1+2 mm Toleranz vorhanden ist
(um zu vermeiden, dass das Gewicht des Torflligels den
Torantrieb belastet)

| - das Zahnstangenstuck befestigen
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m - den Torflugel von Hand bewegen und das Ritzel als
Anhaltspunkt fur die Befestigung der anderen Zahnstan-
genstlcke verwenden

n - das Uberstehende Stlck des Zahnstangenendteils
eventuell abschneiden

~p

06. | Von Hand eine Offnungs- und SchlieBbewegung des Torfliigels ausfiihren und Uberpriifen, ob die Zahnstange parallel zum Ritzel gleitet.
Anmerkung: UberprUfen Sie, dass zwischen dem Ritzel und der Zahnstange eine Toleranz von 1+2 mm auf der gesamten Torfliigellan-
ge vorhanden ist

07. | Die Muttern zur Befestigung des Torantriebs an der Fun-

damentplatte gut festziehen und mit den dazugehdrigen
Kappen abdecken
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08.

Den Endschalterbiigel fiir die OFFNUNG und SCHLIESSUNG befestigen: den Vorgang an beiden Endschaltern durchfiihren

A FUr die Versionen RB600P und RB1000P mit indukti-
vem Naherungsendschalter betragt der optimale Abstand —
des Bigels 3 bis 8 mm —

\ 3+8 mm

OFFNUNG:

a - den Torfliigel von Hand &ffnen, dabei 2/3 cm vor dem mechanischen Endanschlag anhalten

b - den Endschalterbligel in Offnungsrichtung auf der Zahnstange verschieben, bis der Endschalter auslést (es ist ein ,Klicken® beim
Umschalten des Endschalters zu horen)

¢ - die Halterung nach dem Klicken um mindestens 2 cm nach vorn verschieben

d - blockieren Sie den Endschalterblgel an der Zahnstange mit den dazugehdrigen Stiften

2 \\\\

SCHLIESSUNG:
a - den Torfligel von Hand schlieBen, dabei 2/3 cm vor dem mechanischen Endanschlag anhalten

b - den Endschalterblgel in SchlieBrichtung auf der Zahnstange verschieben, bis der Endschalter auslost (es ist ein ,Klicken“ beim
Umschalten des Endschalters zu héren)

¢ - die Halterung nach dem Klicken um mindestens 2 cm nach vorn verschieben
d - blockieren Sie den Endschalterbligel an der Zahnstange mit den dazugehdrigen Stiften

09.

Den Torantrieb von Hand blockieren

Fir die

Installation der in der Anlage vorgesehenen Vorrichtungen, siehe jeweilige Bedienungshandbdicher.

A WICHTIG! - Der Getriebemotor ist ab Werk fiir einen Einbau auf der rechten Seite ausgelegt (Abb. 5); falls er auf der linken Seite
montiert werden muss, sind die in Abb. 6 gezeigten Arbeitsschritte auszufiihren.

e

o

~

T

J
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4 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

A ACHTUNG! - Alle elektrischen Anschliisse miissen ohne Spannung an der Anlage ausgefiihrt werden. Fehlerhafte Anschliisse
kénnen Schaden an Geraten und/oder Personen verursachen.

A ACHTUNG! - Die benutzten Kabel miissen fiir die jeweilige Installation geeignet sein; zum Beispiel wird ein Kabel des Typs
HO3VV-F zum Verlegen in Innenbereichen empfohlen, oder des Typs HO7RN-F fiir AuBenanwendungen.

Abb. 2 zeigt die elektrischen Anschllsse einer typischen Anlage; Abb. 7 zeigt das Schema der an der Steuereinheit vorzunehmenden elektri-

schen Anschlisse.

4.1 - Ausfiihrung der Elektrokabel

apelle a g de e oKabe ene ADD
Anschluss Kabeltyp Hochstlange
A STROMVERSORGUNG 1 Kabel: 3 x 1,5 mm? 30m*
B BLINKLEUCHTE MIT ANTENNE | 1 Kabel: 2 x 0,5 mm? 20m
1 Abschirmkabel vom Typ RG58 20 m (< 5 m wird empfohlen)
C FOTOZELLEN 1 Kabel: 2 x 0,25 mm? 30 m **
D SCHLUSSELSCHALTER 2 Kabel: 2 x 0,5 mm? *** 50 m
E FESTE SCHALTLEISTEN 1 Kabel: 2 x 0,5 mm?2 **** 30m
F BEWEGLICHE SCHALTLEISTEN | 1 Kabel: 2 x 0,5 mm? **** 30 m **xx*
* Wenn das Versorgungskabel langer als 30 m ist, muss ein Kabel mit gréBerem Querschnitt benutzt werden, z. B. 3 x 2,5 mm?. Eine
Sicherheitserdung in der Nahe der Automatisierung ist erforderlich.
*k Wenn das ,BLUEBUS*" Kabel langer als 30 m bis max. 50 m ist, ist ein Kabel 2 x 1mm? erforderlich.
ek Die beiden 2 x 0,5 mm?-Kabel kdnnen durch ein einziges 4 x 0,5 mm?-Kabel ersetzt werden.
bl Wenn mehr als eine Schaltleiste vorhanden ist, siehe Abschnitt 8.1“Eingang STOP* fUr die empfohlene Verbindung.
*kx - Zur Verbindung der beweglichen Schaltleisten an Schiebetoren sind geeignete Vorrichtungen zu verwenden, welche die Verbindung
auch bei sich bewegendem Torflugel ermdglichen.

4.2 - Anschluss der Elektrokabel: Abb. 7

Funktion Beschreibung

FLASH - Ausgang fur eine oder zwei Blinkleuchten vom Typs ,LUCYB* oder ahnliche mit nur einer 12V max. 21W Lampe

S.CA. - Ausgang ,Kontrollleuchte Tor gedffinet”; angeschlossen werden kann ein 24V max. 4W Leuchtmelder. Kann auch fur
andere Funktionen programmiert werden, siche Abschnitt 7.4 ,Funktionen der zweiten Ebene”

BLUEBUS - an dieser Klemme kodnnen kompatible Vorrichtungen angeschlossen werden. Alle Vorrichtungen werden mit nur zwei
Leitern, auf denen sowohl die Stromversorgung als auch die Kommunikationssignale Ubermittelt werden, parallel ge-
schaltet. Weitere Informationen Gber BLUEBUS sind in Abschnitt 8.1 ,BLUEBUS* enthalten

STOP - Eingang fur Vorrichtungen, welche die laufende Bewegung blockieren oder ggf. anhalten. Mit entsprechenden MaB3-
nahmen kénnen am Eingang SchlieB- und Offnungskontakte oder Vorrichtungen mit gleichbleibendem Widerstand an-
geschlossen werden

P.P. - Eingang fur Vorrichtungen, welche die Bewegung im Schrittbetrieb steuern; es kénnen ,Normalerweise gedffinete”
Kontakte angeschlossen werden

OPEN - Eingang fiir Vorrichtungen, die nur eine Offnungsbewegung steuern. Es kénnen ,Normalerweise gedffnete” Kontakte
angeschlossen werden

CLOSE - Eingang fur Vorrichtungen, die nur eine SchlieBbewegung steuern. Es konnen ,Normalerweise gedffnete” Kontakte
angeschlossen werden

AERIAL - Eingang flir den Anschluss der Antenne fir Funkempfanger (die Antenne ist in LUCY B eingebaut)
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Die elektrischen Anschlisse wie im Folgenden beschrieben ausfihren; siehe dazu auch Abb. 7:

01. | Die Abdeckung 6ffnen: die Schraube I6sen und die Abdeckung hochheben

02. | Das Versorgungskabel durch die vorgesehene Bohrung ziehen (20/30 cm Kabellberschuss lassen) und es an die entsprechende
Klemme anschlieBen

03. | Die Kabel der vorgesehenen oder bereits in der Anlage vorhandenen Vorrichtungen durch die vorgesehene Bohrung ziehen (20/30 cm
Kabellberschuss lassen) und sie an die entsprechenden Klemmen wie in Abb. 7 anschlieBen

04. | Bevor Sie die Abdeckung schlieBen, nehmen Sie die gewlnschten Programmierungen vor: Kapitel 7

05. | Die Abdeckung mit der entsprechenden Schraube schlieBen

N
— RICHTUNGSWAHL- — S.CA. (Kontrollleuchte
SELECTOR = oo TER S.C.A. = TJor gedfinet’)
PROGRAMMIER-
KEYS = UNDBEFEHLSTAS- | TX-RX = FOTOZELLEN
TEN
FUNKTIONSANZEI-
LED = GELlED OPEN = OPEN
RECEIVER = FUNKEMPFANGER | CLOSE = CLOSE
SCHLUSSELSCHAL-
AERIAL = ANTENNE w -
FUSE = SICHERUNG
FLASH = BLINKLEUCHTE
OPEN CLOSE
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5 AUTOMATISIERUNGSBEGINN UND UBERPRUFUNGEN DER ANSCHLUSSE

5.1 - Anschluss der Automation an das Stromnetz

A ACHTUNG! - Der Anschluss der Automatisierung an das Stromnetz muss von qualifiziertem Fachpersonal unter Beachtung der
derzeitigen, im jeweiligen Land geltenden Gesetze, Normen und Regelungen erfolgen.

Gehen Sie folgendermalen vor

01. | Den Torantrieb von Hand entriegeln, um den Torfliigel bei der Offnung und SchlieBung zu bewegen

02. | Den Torfligel auf die Halfte seines Wegs setzen

03. | Den Torantrieb von Hand blockieren

04. | Die Stromversorgung des Antriebs einschalten und prifen:

- ob die BLUEBUS-LED regelméBig einmal pro Sekunde blinkt

- ob auch die LEDs an den Fotozellen (sowohl an TX als auch an RX) blinken. Wie die LEDs blinken, hat keine Bedeutung und hangt
von anderen Faktoren ab

- ob die am Ausgang FLASH angeschlossene Blinkleuchte und die am Ausgang S.C.A. angeschlossene Kontrollleuchte ausgeschaltet
sind

FLASH

A Ist all dies nicht der Fall, gehen Sie wie folgt vor (Schritt 05)

05. | Den Antrieb vom Stromnetz trennen und die elektrischen Anschlisse, die Ausrichtung der Fotozellen und die Sicherungen Uberprtifen

6 ABNAHME UND INBETRIEBNAHME

Um die hoéchste Sicherheit der Anlage zu gewahrleisten, sind die folgenden Schritte bei der Realisierung der Automation von besonderer Wich-
tigkeit.

Sie mussen von erfahrenem Fachpersonal ausgefuhrt werden, das die erforderlichen Tests zur Prifung der angewendeten Ldsungen, je nach
vorhandenem Risiko, festzulegen und die Einhaltung der von Gesetzen, Bestimmungen und Verordnungen auferlegten Vorschriften zu Gberpri-
fen hat: insbesondere alle Anforderungen der Normen EN 13241-1, EN 12445 und EN 12453.

Zusatzausristungen mussen hinsichtlich ihrer Funktionalitat und ihres ordnungsgemaBen Zusammenwirkens mit ROBUS einer speziellen Ab-
nahmeprifung unterzogen werden (siehe hierzu die Bedienungsanleitungen der einzelnen Gerate).

6.1 - Abnahmepriifung

Die Abnahmeprifung kann auch dazu verwendet werden, um in regelmaBigen Abstanden eine Funktionsprifung der einzelnen Antriebskompo-
nenten durchzuflhren. FUr jedes einzelne Element des Antriebs wie Schaltleisten, Fotozellen, Not-Aus usw. ist eine spezielle Abnahmeprifung
erforderlich. Fur diese Gerate sind die in den jeweiligen Anleitungen beschriebenen Prozeduren auszufihren.

Die Abnahme wie folgt austben:

12 - Deutsch



01. Sicherstellen, dass alle Anweisungen des Kapitels HINWEISE genauestens eingehalten wurden

02. Den Getriebemotor entriegeln und priifen, ob das Tor von Hand mit einer Betatigungskraft getffnet und geschlossen werden kann, die
nicht hoher als der in Tabelle 1 unter Einsatzgrenzen genannte Wert ist

03.

04. Mit dem Schllsselschalter, der Steuertaste oder dem Funksender die SchlieBung und Offnung des Tors testen und priifen, ob die Be-
wegung wie vorgesehen ist

05. Mehrere Tests ausfiihren, um das Gleiten des Tors, mdgliche Montage- oder Einstellfehler sowie eventuell vorhandene Reibungspunkte
abzuschéatzen

06. Den korrekten Betrieb aller Sicherheitsvorrichtungen der Anlage (Fotozellen, Schaltleisten, usw.) Uberprifen

07. Die Funktionsweise der Fotozellen und mogliche Interferenzen mit anderen Geraten Uberprifen:
1 - Einen Zylinder mit 5 cm Durchmesser und 30 cm Lange Uber den Lichtstrahl bewegen: erst nah an TX, dann nah an RX
2 - Prifen, ob die Fotozellen in jedem Fall ansprechen und vom aktiven Status auf Alarmstatus oder umgekehrt umschalten
3 - Prifen, ob der Eingriff in der Steuereinheit die vorgesehene Aktion ausldst: zum Beispiel 16st er beim SchlieBvorgang die Bewe-
gungsumkehr aus
4 - Bei jeder Auslosung einer Vorrichtung wird die ,BLUEBUS"-LED an der Steuerung 2 Mal schneller blinken und so bestatigen, dass
die Steuerung das Ereignis erkannt hat

08. Falls die durch die Bewegung des Tors verursachten Gefahrensituationen durch Aufprallkraftbegrenzung eingeschrankt wurden, muss
die Kraft nach den Vorschriften der Norm EN 12453 gemessen werden
Falls die ,Geschwindigkeitsregelung” und die Kontrolle der ,Motorkraft” als Hilfsmittel fir das System zur Aufprallkraftreduzierung be-
nutzt wird, die Einstellung testen und optimieren

6.2 - Inbetriebnahme

Die Inbetriebnahme darf erst erfolgen, wenn alle Phasen der Abnahmeprifung erfolgreich abgeschlossen wurden (Absatz 6.1).
Eine teilweise oder vorlbergehende Inbetriebnahme ist unzulassig.

01. | Heften Sie die technischen Unterlagen des Antriebs in einem Ordner ab und bewahren Sie sie mindestens 10 Jahre lang auf. Es mUussen
folgende Dokumente enthalten sein: Gesamtzeichnung des Antriebs, Schaltplan, Risikoanalyse und angewendete AbhilfemaBnahmen,
Konformitéatserklarung des Herstellers samtlicher verwendeter Geréate (fir ROBUS die beiliegende EG-Konformitatserklarung verwen-
den) sowie eine Kopie der Bedienungsanleitung und des Wartungsplans des Antriebs

02. | Am Tor dauerhaft ein Etikett oder ein Schild befestigen, das die
Angaben zur Durchflhrung der manuellen Entriegelung enthalt

03. | Mit dem Schliisselschalter oder dem Funksender die SchlieBung und Offnung des Tors testen und priifen, ob die Bewegung wie vor-
gesehen erfolgt

04. | Die Konformitatserklarung der Automatisierung verfassen und dem Inhaber aushandigen

05. | Dem Inhaber der Automatisierung auch die Bedienungsanleitung (herausnehmbares Beiblatt) aushandigen

06. | Den Wartungsplan abfassen und dem Inhaber der Automatisierung aushandigen

07. | Die Einstellung der Betatigungskraft ist flr die Sicherheit entscheidend wichtig und muss von Fachpersonal mit gréBter Sorgfalt durch-
gefuhrt werden. Wichtig! - Die Einstellung der Kraft auf ein Niveau einstellen, das fUr die korrekte Ausfuhrung der Bewegung ausrei-
chend ist; hdhere als die fUr die Verschiebung des Tors notwendigen Werte, kénnen im Fall eines ZusammenstoBes mit Hindernissen,
Kréafte entwickeln, die zu Verletzungen an Personen und Tieren flhren oder Gegenstande beschadigen

08. | Den EigentUmer vor der Inbetriebnahme des Antriebs angemessen und in Schriftform Gber die noch vorhandenen Gefahren und Risiken
informieren
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[ PROGRAMMIERUNG

Diese Anleitung veranschaulicht die Programmierungsphasen mithilfe von Symbolen; deren Bedeutung ist in der in der folgenden Tabelle auf-
gefuhrt:

GLOSSAR
| Beschreibung | Beschreibung
—[]— Led Ein @ Korrekte Vorgehensweise
7T N\
. Led Aus @ FALSCHE Vorgehensweise
N1/ .
X Kurzes Blinken der LED A Taste ,OPEN" = Offnen
VRIS
~_1_s
Langes Blinken der LED v Taste ,CLOSE" = SchlieBen
7 1N
N1z
. Taste ,STOP* = Stopp
/\ Sefr schnelles Blinken der LED B /set Taste ,Set" = dient zur Programmierung
> €
e
Téh Netzstromversorgung einschalten Taste gedruckt halten
;l‘x [
OFF »
=
§q Netzstromversorgung ausschalten Taste loslassen
\!l\‘l ()
warten ... ‘1»(1 Taste driicken und loslassen
|

7.1 - Programmierungen

Die Steuerung von ROBUS verflgt Uber einige programmierbare Funktionen. Die Einstellung dieser Funktionen erfolgt mit den 3
Tasten an der Steuerung [A], [/Set], [¥]. Die Funktionen werden Uber 8 LEDs angezeigt: L1....L8.

Tasten | Funktion
. ) — , — BeleHEHEHRHE
A Mit der Taste ,OPEN“ kann dem Tor ein Offnungsbefehl erteilt werden oder sie dient zur PR ETTRTeTENTES
Verschiebung des Programmierungspunktes nach oben S L L
N /S Mit der Taste ,STOP*“ kann die Bewegung angehalten werden. Falls langer Set als 5 Se- 2 @
et | \unden gedrickt, ermbglicht sie den Zugriff auf die Programmierung LED w @
v Mit der Taste ,CLOSE" kann dem Tor ein SchlieBbefehl erteilt werden oder sie dient zur e v
Verschiebung des Programmierungspunktes nach unten . @

7.2 - Funktionen der ersten Ebene (ON-OFF-Funktionen)
Die an ROBUS zur Verflgung stehenden programmierbaren Funktionen befinden sich auf 2 Ebenen:

Erste Ebene: ON-OFF-Funktionen (aktiv oder nicht aktiv); in diesem Fall zeigt jede LED LA1....L8 eine Funktion an. Wenn die LED
leuchtet, ist die Funktion aktiviert, wenn die LED nicht leuchtet, ist die Funktion deaktiviert; siehe Tabelle 5.

dDE c e UC Progrd erpdre O c c c DE <
LED Funktion Beschreibung
L1 Automatisch SchlieBen Diese Funktion ermdglicht eine automatische TorschlieBung nach der programmierten Pau-

se-Zeit; werkseitig ist die Pause-Zeit auf 30 Sekunden eingestellt, kann aber auf 5, 15, 30,

45, 60, 80, 120 und 180 Sekunden geandert werden. Wenn die Funktion nicht aktiviert ist,
ist die Funktionsweise ,halbautomatisch”

L2 Zulauf nach Durchfahrt der Diese Funktion ermdglicht es, das Tor nur in der zur Durchfahrt nétigen Zeit gedffnet zu
Fotozelle halten. In der Tat verursacht die Ausldsung von ,Foto“ immer ein automatisches erneutes
SchlieBen mit einer Pausezeit von 5 Sekunden (unabh&ngig vom programmierten Wert)

Das Verhalten &ndert sich je nachdem, ob die Funktion ,Automatische SchlieBung” aktiviert
ist oder nicht
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Mit deaktivierter ,,Automatischer SchlieBung*“: Das Tor erreicht immer die Position
ganz gedffnet (auch wenn die Fotozelle vorher frei wird). Beim Freiwerden der Fotozelle wird
der automatische Zulauf mit einer Pause von 5 Sekunden bewirkt

Mit aktivierter ,Automatischer SchlieBung“: die Offnungsbewegung stoppt gleich
nach dem Freiwerden der Fotozellen und es wird der automatische Zulauf mit einer Pause
von 5 Sekunden verursacht

Die Funktion ,Zulauf nach Durchfahrt der Fotozelle* wird immer bei Bewegungen, die durch
einen Stop-Befehl unterbrochen wurden, deaktiviert

Falls die Funktion ,Zulauf nach Durchfahrt der Fotozelle” nicht aktiviert ist, wird die Pause-
zeit wie programmiert sein, oder es erfolgt kein automatischer Zulauf, wenn die Funktion
nicht aktiviert war

L3 SchlieBt immer Die Funktion ,SchlieBt Immer* wird ausgel6st und verursacht eine SchlieBung, wenn nach
einem Stromausfall und der Rickkehr der Stromversorgung das gedffnete Tor erkannt wird.
Aus Sicherheitsgriinden geht der Bewegung eine Vorwarnung von 5 Sekunden voraus.
Wenn die Funktion nicht aktiviert ist, wird das Tor nach der Ruckkehr der Stromversorgung
stehen bleiben

L4 Standby Mit dieser Funktion kann der Stromverbrauch auf das Minimum reduziert werden; sie ist
insbesondere beim Betrieb mit Pufferbatterie nitzlich. Wenn diese Funktion aktiviert ist,
schaltet die Steuerung 1 Minute nach Beendigung der Bewegung den Ausgang BLUE-
BUS (und daher alle Vorrichtungen) sowie alle LEDs mit Ausnahme der BlueBUS-LED aus,
die langsamer blinken wird. Wenn die Steuerung einen Befehl erhalt, geht sie wieder auf
den Normalbetrieb Uber. Wenn die Funktion deaktiviert ist, erfolgt keine Reduzierung des
Stromverbrauchs

L5 Anlauf Wenn diese Funktion aktiviert ist, wird die allméhliche Beschleunigung am Anfang jeder
Bewegung abgeschaltet; mit dieser Funktion erzielt man die maximale Anlaufkraft; sie ist
besonders im Fall hoher statischer Reibungen nitzlich, wie zum Beispiel bei Schnee oder
Eis, die das Tor blockieren. Wenn der Anlauf nicht aktiviert ist, beginnt die Bewegung mit
einer allmahlichen Beschleunigung

L6 Vorwarnen Mit der Vorwarnfunktion erfolgt eine 3 Sekunden lange Pause zwischen Einschalten der
Blinkleuchte und Bewegungsbeginn, um vorab auf die Gefahr hinzuweisen. Wenn die Vor-
warnfunktion nicht aktiviert ist, erfolgen Einschalten der Blinkleuchte und Bewegungsbe-
ginn gleichzeitig

L7 »ochlieBt” wird zu ,teilweise Wenn man diese Funktion aktiviert, verursachen alle Befehle ,schlieBt* (Eingang ,CLOSE"
Offnung” oder Taste ,schlieBt” am Funksender eine Teildffnung (siehe LED L6 in Tabelle 7)
L8 Modus ,Slave* Wenn man diese Funktion aktiviert, wird ROBUS zu ,Slave“:man kann so 2 Motoren auf

gegenuber liegenden Torfligeln synchronisieren, an denen der eine Motor der ,Master*
und der andere der ,Slave” ist; fUr weitere Informationen wird auf Abschnitt 8.3 ,ROBUS im
LSlave“-Modus” verwiesen

Wahrend des Normalbetriebs von ROBUS sind die LEDs L1....L8 nach dem Status der Funktion, die sie darstellen, ein- oder ausgeschaltet,
zum Beispiel ist L1 & eingeschaltet, wenn die Funktion ,Automatische SchlieBung” aktiviert ist.

7.3 - Erste Ebene - Programmierung (ON-OFF-Funktionen)

Werkseitig sind alle Funktionen der ersten Ebene auf ,OFF", was man aber jederzeit andern kann, wie in Tabelle 6 angegeben.
Bei der Durchfiihrung des Verfahrens vorsichtig sein, da die Zeitgrenze 10 Sekunden zwischen dem Druck auf eine Taste und die
andere betragt. Nachdem diese Zeit abgelaufen ist, wird das Verfahren automatisch beendet, mit Speicherung der bisher ausge-
fUhrten Anderungen.

Tabelle 6 - Anderung der ON-OFF-Funktionen Beispiel
€«
01. Taste [M/Set] driicken und ca. 3 Sekunden gedrlickt halten T ag
. . . . »
02. Die Taste [M/Set] loslassen, sobald die LED L1 zu blinken beginnt Ij L1 @E
) L ) . i 5
03. Taste [A] oder [¥] kurz drlicken, bis die gewinschte LED blinkt (L1...L8 - Tabelle 5) QE oder GEE
N1z
04 Die Taste [W/Set] kurz driicken, um den Status der Funktion zu &ndern (kurzes Blinken = OFF; langes Agnd /I;l\ OFF
* Blinken = ON) ! o
JLd ON
05. 10 Sekunden warten, um die Programmierung aufgrund des Ablaufs der Zeitgrenze zu beenden éj@ 10s
Anmerkung: die Punkte 3 und 4 kénnen wahrend derselben Programmierungsphase wiederholt werden, um andere Funktionen auf ON
oder OFF zu stellen.
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7.4 - Funktionen der zweiten Ebene (einstellbare Parameter)

Zweite Ebene: auf einer Werteskala von 1 bis 8 einstellbare Parameter; in diesem Fall zeigt jede LED L1....L8 den unter den 8
madglichen eingestellten Wert an; siehe Tabelle 7.

Tabelle 7 - Liste der programmierbare Funktionen (zweite Ebene

LED Parameter Ebene Wert Beschreibung
Hinweis: Die Parameter vor grauem Hintergrund sind Werkseinstellungen
L1 5s
L2 15 Sekunden
L3 30 Sekunden
L1 Pausezeit L4 45 Sekunden Stellt die Pausezeit ein bzw. die Zeit vor dem au-
50 Sekund tomatischen Zulauf. Wirkt nur, falls die automati-
LS exunaen sche SchlieBung aktiviert ist
L6 80 Sekunden
L7 120 Sekunden
L8 180 Sekunden
L1 Offnet - Stopp - SchlieBt - Stopp
L2 Offnet - Stopp - SchlieBt - Offnet
L3 Offnet - SchlieBT - Offnet - SchlieBt
Funktion L4 Wohnblockbetrieb
L2 Schrittbetrieb - -
chnitoetrie Stellt die Sequenz der Steuerbefehle ein, die dem
L5 Wohnblockbetrieb 2 (mehr als 2 be- | Eingang Schrittbetrieb oder dem 1. Funkbefehl
wirkt Stopp) zugeteilt sind
L6 Schrittbetrieb 2 (weniger als 2 bewirkt
teilweise Offnung)
L7 Totmannfunktion
L8 Offnung ,halbautomatisch, SchlieBung
» Jotmannfunktion”
L1 Sehr langsam
L2 Langsam
L3 Mittel
L3 Motorgeschwin- | L4 Schnell Stellt die Motorgeschwindigkeit wahrend des
digkeit normalen Laufs ein.
L5 Sehr schnell MOD. 500HS: Werkseinstellung = L5
L6 Blitzschnell
L7 Offnet ,schnell“; schlieBt ,langsam®
L8 Offnet ,blitzschnell*; schlieBt ,schnell”
L1 Funktion ,Kontrollleuchte offenes Tor*
L2 Aktiv, wenn Torflligel geschlossen
L3 Aktiv, wenn Torfligel geoffnet Regelt die dem Ausgang S.C.A. zugeordnete
L4 Ausgang S.C.A. | L4 Aktiv mit Funkausgang Nr. 2 Funktion (gleich, welche Funktion dem Ausgang
L5 Akt mit Funk N3 zugeordnet ist, liefert er, wenn aktiviert, eine
tiv mit Funkausgang Nr. Spannung von 24V -30 + 50 % mit einer Hochst-
L6 Aktiv mit Funkausgang Nr. 4 leistung von 4 W)
L7 Wartungskontrolllampe
L8 Elektroschloss
L1 Ultraleichtes Tor
L2 Sehr leichtes Tor
L3 Leichtes Tor Regelt das Kontrollsystem der Motorkraft, um
L5 Motorkraft L4 Mittelschweres Tor sie dem Torgewicht anzupassen. Das Motor-
L5 Mittelsch bis soh T kraftkontrollsystem misst auch die Umgebungs-
IEEERElEs ol SaniEls eir temperatur und erhdht bei besonders niedrigen
L6 Schweres Tor Temperaturen automatisch die Kraft
L7 Sehr schweres Tor
L8 Ultraschweres Tor
L1 0.5m Regelt das MaB der teilweisen Offnung. Die teil-
L2 1m weise Offnung kann mit dem 2. Funkbefehl ge-
L3 15 steuert werden, oder mit ,SCHLIESST", wenn die
bl Funktion ,SchlieBt* vorhanden ist und zur ,teilwei-
L6 Teilbéffnung L4 2m sen Offnung” wird
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L5 2,5m

L6 3m

L7 34m

L8 4m

L1 Automatisch (je nach

Bewegungsbelastung)

L2 1000

L3 2000 Regelt die Anzahl an Bewegungen, nach denen
L7 Wartungsanzeige | L4 4000 die Anfrage zur Wartung der Automation ange-

L5 2000 zeigt “Wil’d (siehe Abschnitt 8.5 ,Wartungsmel-

dung®)

L6 10000

L7 15000

L8 20000

L1 Ergebnis der 1. Bewegung (jlingste

Bewegung)
L2 Ergebnis der 2. Bewegung
L3 Ergebnis der 3. Bewegung Erméalicht die Uberpriifung der Sté + be
Liste der Stérun- : rmdglicht die Uberprifung der Stérungsart bei

L8 gen L4 Ergebnis der 4. Bewegung den letzten acht Bewegungen (siehe Abschnitt

L5 Ergebnis der 5. Bewegung 9.1 ,Alarmhistorie”)

L6 Ergebnis der 6. Bewegung

L7 Ergebnis der 7. Bewegung

L8 Ergebnis der 8. Bewegung
Alle Parameter kdnnen beliebig ohne Gegenanzeigen eingestellt werden, nur flr die Einstellung der ,Motorkraft” ist besondere Vorsicht notwendig:
¢ Keine hohen Kraftwerte benutzen, um der Tatsache abzuhelfen, dass das Tor starke Reibungspunkte hat. Eine zu starke Kraft kann das Sicher-
heitssystem beeintrachtigen und das Tor beschéadigen.
e Falls die Kontrolle der ,Motorkraft* als Hilfsmittel fir das System zur Aufprallkraftreduzierung benutzt wird, die Kraftmessung nach jeder Einstel-
lung wiederholen, wie in der Norm EN 12453 vorgesehen.
e Verschlei3 und Witterung kénnen die Torbewegungen beeinflussen; die Krafteinstellung sollte in regelmaBigen Abstanden Uberprift werden.

7.5 - Zweite Ebene: Programmierung (einstellbare Parameter)

Werkseitig sind diese Parameter wie in Tabelle 7 angegeben mit dem Zeichen: ,  “ eingestellt, was man aber jederzeit andern
kann, siehe Tabelle 8. Bei der Durchfiihrung des Verfahrens vorsichtig sein, da die Zeitgrenze 10 Sekunden zwischen dem Druck
auf eine Taste und die andere betragt. Nachdem diese Zeit abgelaufen ist, wird das Verfahren automatisch beendet, mit Speiche-
rung der bisher ausgefuhrten Anderungen.

Tabelle 8 - Anderung der einstellbaren Parameter Beispiel
. ) «
01. Die Taste [M/Set] ca. 3 Sekunden gedriickt halten T 3s
02. Die Taste [M/Set] loslassen, sobald die LED L1 zu blinken beginnt A >
‘ Jr{SRClam
)
03. Taste [A] oder [¥] kurz driicken, bis die gewlnschte LED blinkt (L1...L8 - Tabelle 7) " oder ‘(» ‘Ij’
04. Taste [W/Set], dricken und wahrend der Schritte 5 und 6 standig gedrlckt halten @EE
05 Etwa 3 Sekunden warten, danach wird die LED aufleuchten, die die aktuelle Stufe des zu &ndernden A
" Parameters darstellt I;‘
06 Die Taste [A] oder [¥] kurz drlicken, um die LED zu verschieben, die den Wert des Parameters dar- g o
" stelt CA oder (w0
, »
07. Die Taste [l/Set] loslassen @E
08. 10 Sekunden warten, um die Programmierung aufgrund des Ablaufs der Zeitgrenze zu beenden % 10s
Anmerkung — die Punkte 3 bis 7 kdnnen wahrend derselben Programmierungsphase wiederholt werden, um mehrere Parameter einzustellen.
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7.6 - Anlernen der Vorrichtungen

Nach dem Anschluss der Versorgung muss die Steuerung die an den Eingdngen BLUEBUS und STOP angeschlossenen Vorrichtungen erken-
nen. Vor dieser Phase blinken die LEDs L1 und L2 und zeigen somit an, dass das Anlernen der Vorrichtungen ausgeflhrt werden muss.

01. | Die Tasten [A] und [W/Set] gedriickt halten %

02. | Die Tasten loslassen, wenn die LEDs L1 und L2 sehr schnell zu blinken beginnen T s e 5 13
(nach etwa 3 Sekunden) IS [T I A

03. | Ein paar Sekunden warten, bis die Steuerung die Anlernung der Vorrichtungen be-
endet

04. | Am Ende des Anlernens muss die LED STOP weiterhin leuchten. Die LEDs L1 und L2
werden sich ausschalten (eventuell werden L3 und L4 zu blinken beginnen) o

Ril2

Die Anlernphase der angeschlossenen Vorrichtungen kann jederzeit auch nach der Installation wiederholt werden, wenn zum Beispiel eine Vor-
richtung hinzugefigt wird. Fur die DurchfUhrung einer neuen Anlernung siehe Abschnitt 8.4 ,Anlernung sonstiger Vorrichtungen®.

7.7 - Anlernung der Torfliigellange

Nach der Anlernung der Vorrichtungen werden die LEDs L3 und L4 zu blinken beginnen. Das bedeutet, dass die Steuerung nun die Lange des
Torflugels erkennen muss (Abstand vom Endschalter in SchlieBung bis zu jenem in Offnung). Dieses MaB ist fur die Berechnung der Stellen not-
wendig, an denen die Verlangsamung und die Teildffnung erfolgen sollen.

01. | Die Tasten [M/Set] und [¥] gedrlickt halten ﬂ @ @@H@
f

02. | Die Tasten loslassen, wenn die Bewegung beginnt (nach ca. 3s).
03. | Priifen, ob die laufende Bewegung eine Offnungsbewegung ist, andernfalls die Taste

= LS %]
e 18 18 13

Bluebus

[M/Set] driicken und Kapitel 3 (Abb. 5 und 6) genauer kontrollieren; dann ab Punkt 0

1 wiederholen w

- — LED w

04. | Warten, bis die Steuerung die Offnungsbewegung bis zum Endschalter in Offnung L
beendet. Gleich danach wird eine SchlieBbewegung beginnen Fuse 164 -

05. | Warten, bis die Steuerung die SchlieBbewegung beendet

Anlernen der Tiirldinge Modus 2 fiir das Modell 500HS

Zum Konfigurieren:

e Der ,Verlangsamung* beim Offnen und SchlieBen bei 10 cm;

e Des ,Setup der Motorgeschwindigkeit* beim Offnen und SchiieBen bei 100 % (sehr schneller Modus, siehe Tabelle 8).

Diese Betriebsart wird wahrend der Anlernphase der Vorrichtungen aktiviert, indem die Tasten [l/Set] und [¥] langer als 8 Sekunden gedriickt
werden. Nach den 8 Sekunden beginnen die LEDs L3 und L4 sehr schnell zu blinken; nun kénnen die Tasten [l/Set] und [¥] losgelassen
werden.

Sollte all dies nicht der Fall sein, muss die Versorgung zur Steuerung unverztglich ausgeschaltet werden, dann die elektrischen Anschllsse
genauer kontrollieren.

7.8 - Uberpriifung der Torbewegung
Nach der Anlernung der Torfligellange sollten einige Bewegungen ausgeflhrt werden, um zu prifen, ob sich das Tor richtig bewegt.

01. | Die Taste [A] driicken, damit eine ,Offnungsbewegung® erfolgt. Prilfen, ob sich das Tor regelmaBig und ohne Geschwindigkeits-
schwankungen 6ffnet. Erst wenn sich das Tor zwischen 70 und 50 cm vom Endschalter in Offnung befindet, muss es verlangsamen
und durch die Auslésung des Endschalters 2+3 cm vor dem mechanischen Endanschlag in Offnung anhalten

02. | Die Taste [¥] driicken, damit eine ,SchlieBbewegung“ erfolgt. Priifen, ob sich das Tor regelmaBig und ohne Geschwindigkeits-
schwankungen schlieBt. Erst wenn sich das Tor zwischen 70 und 50 cm vom Endschalter in SchlieBung befindet, muss es verlangsa-
men und durch die Ausldsung des Endschalters 2+3cm vor dem mechanischen Endanschlag in SchlieBung anhalten

03. | Wahrend der Bewegung prifen, ob die Blinkleuchte in Abstéanden von 0,5 Sekunden (0,5 Sek. ein, 0,5 Sek. aus) blinkt. Falls vorhan-
den, auch das Blinken der an Klemme S.C.A. angeschlossenen Kontrollleuchte Uberprifen: langsames Blinken beim Offnen, schnelles
Blinken beim SchlieBen

04. | Mehrere Offnungs- und SchlieBbewegungen ausfiihren, um eventuelle Montage- und Einstelifehler oder sonstige Stérungen wie zum
Beispiel stérkere Reibungen festzustellen

05. | Priifen, ob der Getriebemotor ROBUS, die Zahnstange und Endschalterbiigel gut und stabil befestigt sind und auch plétzlichen Be-
schleunigungen oder Verlangsamungen der Torbewegung standhalten
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7.9 - Vorgegebene Funktionen

Die Steuerung von ROBUS verflgt Uber einige programmierbare Funktionen. Diese Funktionen werden werkseitig in einer Konfiguration einge-
stellt, die den groBten Teil der Automatisierungen befriedigen drfte.

Die Funktionen kénnen Uber ein entsprechendes Programmierungsverfahren jederzeit geandert werden siehe hierzu Abschnitt 7.1 ,Program-
mierungen®.

7.10 - Funkempfanger

Fur die Fernsteuerung von ROBUS ist an der Steuerung eine SM-Steckverbindung fir Funkempfanger vom Typ SMXI oder OXI (Optional) vor-
gesehen.

Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung des Funk-
empfangers. Gehen Sie zum Anschluss des Funkempfangers wie in der
Abbildung gezeigt vor.

In Tabelle 9 ist die Verbindung zwischen dem Ausgang des Funkemp-
fangers und dem vom ROBUS ausgefiihrten Befehl beschrieben:

Ausgang Befehl

Nr. 1 PP (Schrittbetrieb)
Nr. 2 Teiloffnung

Nr. 3 Offnen

Nr. 4 SchlieBen

8 WEITERE INFORMATIONEN

8.1 - Hinzufiigen oder Entfernen von Vorrichtungen

Einer Automatisierung mit ROBUS kénnen jederzeit Vorrichtungen hinzugefligt bzw. aus dieser entfernt werden. Insbesondere kénnen an ,,BIUE-
BUS* und am Eingang ,STOP* verschiedenartige Vorrichtungen angeschlossen werden, wie in den folgenden Abschnitten angegeben.
Nachdem Vorrichtungen hinzugefugt oder entfernt worden sind, muss die Anlernung der Vorrichtungen wie in Abschnitt 8.4 ,,Anlernung sonstiger
Vorrichtungen® beschrieben wiederholt werden.

Bluebus

BLUEBUS ist eine Technik, mit der kompatible Vorrichtungen mit nur zwei Leitern, auf denen sowohl die Stromversorgung als auch die
Kommunikationssignale Ubermittelt werden, angeschlossen werden kdénnen. Alle Vorrichtungen werden an den 2 BLUEBUS Leitern parallel
geschaltet; eine Polung ist nicht zu beachten. Jede Vorrichtung wird einzeln erkannt, da ihr wahrend der Installation eine eindeutige Adresse
zugeteilt wird. An BIUEBUS kann man zum Beispiel Fotozellen, Sicherheitsvorrichtungen, Steuertasten, Leuchtmelder usw. anschlieBen. Die
Steuerung von ROBUS erkennt nacheinander alle angeschlossene Vorrichtungen durch eine geeignete Anlernung und ist imstande, alle mog-
lichen Stérungen mit héchster Sicherheit zu erkennen. Deshalb muss an der Steuerung jedes Mal, wenn eine an BLUEBUS angeschlossene
Vorrichtung hinzugeflgt oder entfernt wird, die Anlernphase ausgefihrt werden, wie in Abschnitt 8.4 ,Anlernung sonstiger Vorrichtungen®
beschrieben.

Eingang STOP

STOP ist der Eingang, der das unverzigliche Anhalten der Bewegung verursacht, gefolgt von einer kurzen Reversierung. An diesem Eingang
kdénnen Vorrichtungen mit Ausgang mit gewohnlich gedffnetem ,NO* Kontakt, mit gewdhnlich geschlossenem ,NC“-Kontakt oder Vorrichtun-
gen mit Ausgang mit konstantem 8,2 kQ Widerstand, wie zum Beispiel Schaltleisten, angeschlossen werden.

Wie fur BLUEBUS erkennt die Steuerung die am Eingang STOP angeschlossene Vorrichtung wéahrend der Anlernung (siehe Abschnitt 8.4
LAnlernung sonstiger Vorrichtungen®); danach wird ein STOP verursacht, wenn eine beliebige Variation des erlernten Status erfolgt.

Mit entsprechenden MaBnahmen kann am Eingang STOP mehr als eine Vorrichtung auch anderen Typs angeschlossen werden:

¢ Mehrere NO-Vorrichtungen kénnen miteinander in unbegrenzter Menge parallelgeschaltet werden.

e Mehrere NC-Vorrichtungen kénnen miteinander in unbegrenzter Menge seriengeschaltet werden.

e Zwei Vorrichtungen mit konstantem 8,2 kQ Widerstand kénnen parallelgeschaltet werden, im Falle von mehr als 2 Vorrichtungen mussen
alle mit nur einem 8,2 kQ Endwiderstand ,kaskadengeschaltet” werden.

¢ Die Kombination NO und NC ist méglich, wenn die 2 Kontakte parallelgeschaltet werden, wobei ein 8,2 kQ Widerstand mit dem NC-Kontakt
seriengeschaltet werden muss (daher ist auch die Kombination von 3 Vorrichtungen: NO, NC und 8,2 kQ mdglich).

A ralis der Eingang STOP fur den Anschluss von Vorrichtungen mit Sicherheitsfunktionen benutzt wird, garantieren nur die Vorrichtungen mit
Ausgang mit konstantem 8,2 kQ Widerstand die Sicherheitsklasse 3 gegen Defekte gemali der Vorschrift EN 954-1.
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Fotozellen

Das System ,BLUEBUS* ermdglicht durch die Adressierung mit speziellen Uberbriickungen die Erkennung der Fotozellen seitens der Steue-
rung und die Zuteilung der korrekten Wahrnehmungsfunktion. Die Adressierung muss sowohl an TX als auch an RX ausgefuhrt werden (wobei
die Uberbriickungen auf dieselbe Art anzuordnen sind). Uberprift werden muss, dass andere Fotozellen-Paare nicht dieselbe Adresse haben.

Bei einer Automation fUr Schiebetore mit ROBUS ist es mdéglich, die Fotozellen gemai den Darstellungen in der Abbildung zu installieren.

Nach der Installation oder Entfernung von Fotozellen muss an der Steuerung die Anlernphase ausgefuhrt werden, wie in Abschnitt 8.4 ,Anler-
nung sonstiger Vorrichtungen® beschrieben.

Tabelle 10

Fotozellen Jumper

FOTO Zg[sopzrilclzehgn:bise?SchlieBung %
FOTOI izts,opfrgcl:ehgn:b1eci)%chIieBung %
FOTO 1 Z(r)wtsopzrzncehgn:bz(i)3ch|iersung %
FOTO 11 ;?sopzr?ell:ehgn:bg?%chIieBung %
FOTO 2 Eéit%?fﬁano;ozelle mit Ansprechen %
FOTO 2 Il E;iegf?nz(r)]gozelle mit Ansprechen %
FOTO 3 Einzige Fotozelle, die den gesamten Automatismus abdeckt @

A Fur die Installation der FOTO 3 gemeinsam mit Foto Il ist es erforderlich, dass die Position der Fotozellenelemente (TX — RX) dem Hinweis
in der Bedienungsanleitung der Fotozellen entspricht.

8.2 - Lichtsensor FT210B

Der Lichtsensor FT210B vereint in einer einzigen Vorrichtung das Kraftbegrenzungssystem (Typ C gemaB EN12453) und einen Prasenzdetek-
tor, der Hindernisse auf der optischen Achse zwischen Sender TX und Empfanger RX wahrmimmt (Typ D gemaB EN12453). Beim Lichtsensor
FT210B werden die Statussignale der Schaltleiste Uber den Strahl der Fotozelle gesendet, wodurch 2 Systeme in einer einzigen Vorrichtung
integriert sind. Der Ubertragende Teil am beweglichen Torflligel ist durch Batterien gespeist, was unschdne Anschlisse verhindert; spezielle
Kreislaufe verringern den Verbrauch der Batterie, deren Dauer bis zu 15 Jahre lang garantiert wird (siehe Details dieser Schatzung in den Anwei-
sungen des Produkts).

Mit nur einer Vorrichtung FT210B, kombiniert mit einer Schaltleiste (z.B. TCB65) kann das Sicherheitsniveau der ,Hauptschaltleiste” erreicht
werden, das von Norm EN12453 fUr jede Art von ,Benutzung® und ,Aktivierung* verlangt ist.

Der Lichtsensor FT210B in Kombination mit ohmschen Schaltleisten (8,2 kQ) funktioniert auch, wenn ein Teil defekt ist (Klasse 3 gemal EN
954-1). Er verflgt Uber einen speziellen Antikollisionskreis, der Interferenzen mit anderen, auch nicht synchronisierten Detektoren verhindert und
die Hinzufigung weiterer Fotozellen ermdglicht, wie zum Beispiel fur die Durchfahrt von schweren Fahrzeugen, wobei gewdhnlich eine zweite
Fotozelle in 1 m Hohe Uber dem Boden angebracht wird.

Fur weitere Informationen tber Anschluss und Adressierung wird auf die Anleitung von FT210B verwiesen.
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8.3 - ROBUS im ,,Slave“-Modus

Durch geeignete Programmierung und Anschluss kann ROBUS als ,Slave” funktionieren; diese Funktionsweise wird angewendet, wenn 2
gegenuber liegende Torflugel automatisiert werden sollen und man will, dass die Bewegungen der Torflugel synchronisiert erfolgen. In dieser
Modalitat funktioniert ein ROBUS als Master bzw. er steuert die Bewegungen, wogegen der andere ROBUS als Slave funktioniert bzw. die vom
Master gesendeten Befehle ausflhrt (werkseitig sind alle ROBUS Master).

Um ROBUS als Slave zu konfigurieren, muss die Funktion ,Slave Modus* auf der ersten Stufe aktiviert werden (siehe Tabelle 5).

01.

Die Verbindung zwischen ROBUS-Master und ROBUS-Slave ]
erfolgt Uber BLUEBUS.

A in diesem Fall muss die Polung des Anschlusses zwischen
den beiden ROBUS beachtet werden, wie in der Abbildung
gezeigt (die anderen Vorrichtungen werden weiterhin keine
Polung haben)

Fur die Installation von 2 ROBUS als Master und Slave ist wie
folgt vorzugehen:
- Die beiden Motoren installieren

Welcher Motor als Master und als Slave funktioniert, ist nicht von Bedeutung; bei der Wahl auf die ZweckméBigkeit der Anschlisse
achten und auf die Tatsache, dass der Befehl Schrittbetrieb am Slave nur die vollstandige Offnung des Torflligels Slave bewirken wird

- Die 2 Motoren anschlieBen
- Die Richtung der Offnungsbewegung der 2 Motoren auswahlen (Abb. 5-6)

- Die 2 Motoren mit Strom versorgen

- Beim Slave-ROBUS die Funktion ,Slave-Modus” programmieren (siehe Tabelle 5)

- Die Erfassung der Vorrichtungen am Slave-ROBUS durchfiihren (siehe Abschnitt 7.6 ,Anlernen der Vorrichtungen®)
- Die Erfassung der Vorrichtungen am Master-ROBUS durchfihren (siehe Abschnitt 7.6 ,Anlernen der Vorrichtungen®)
- Die Flugellange am Master-ROBUS erfassen (siehe Abschnitt 7.7 ,,Anlernen der Fllgellange")
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A Beim Anschluss von 2 ROBUS im Modus Master-Slave ist Folgendes zu beachten:

- Alle Vorrichtungen inklusive Funkempfianger miissen am Master-ROBUS angeschlossen sein.

- Falls Pufferbatterien benutzt werden, miissen beide Motoren liber eine eigene Batterie verfiigen.
- Alle Programmierungen am Slave-ROBUS mit Ausnahme jener in Tabelle 11 werden ignoriert (die Programmierungen
am Master-ROBUS herrschen vor).
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Tabelle 11 - Vom Master-ROBUS unabhdngige Programmierungen am Slave-ROBUS

Funktionen der ersten Ebene (ON-OFF-Funktionen) Funktionen der zweiten Ebene (einstellbare Parameter)
Standby Motorgeschwindigkeit
Anlauf SCA-Ausgang
Modus ,Slave” Motorkraft
Alarmliste

Am Slave kann Folgendes angeschlossen werden:

e eine eigene Blinkleuchte (Flash)

¢ eine eigene Kontrolllampe Tor gedffnet (S.C.A.)

* eine eigene Schaltleiste (Stop) .

e eine eigene Steuervorrichtung (P.P. = Schrittbetrieb) flr die vollstandige Offnung nur des Torfligels Slave

Am Slave sind die Eingange Open und Close nicht benutzt

8.4 - Anlernung sonstiger Vorrichtungen

Normalerweise erfolgt die Anlernung der am BLUEBUS und am Ausgang ,STOP* angeschlossenen Vorrichtungen wahrend der Installations-
phase. Dennoch ist es moglich, die Anlernung erneut durchzufUhren, wenn Vorrichtungen hinzugeflgt oder entfernt werden, siehe Tabelle 12.

Tabelle 12 - Anlernung sonstiger Vorrichtungen Beispiel

€«
01. Die Tasten [A] und [M/Set] gedrlckt halten Q?E il @E
Die Tasten loslassen, wenn die LEDs L1 und L2 sehr schnell zu blinken beginnen (nach etwa 3 » » Ny o
02. Sekunden) @ @ LA LT N L2
03. Ein paar Sekunden warten, bis die Steuerung die Anlernung der Vorrichtungen beendet %

Am Ende der Anlernung werden sich die LEDs L1 und L2 ausschalten, die STOP-LED muss einge-
04. schaltet bleiben, wogegen die LEDs L1...L8 je nach dem Status der ON-OFF Funktionen, die sie [ S T 2
darstellen, aufleuchten werden

A Nachdem Vorrichtungen hinzugeflgt oder entfernt worden sind, muss die Abnahme der Automatisierung erneut ausgefuhrt werden, wie
in Abschnitt ,6.1 Abnahme* beschrieben.

8.5 - Sonderfunktionen

Funktion ,,Offnet Immer*

Die Funktion ,Offnet Immer* ist eine Besonderheit der Steuerung, mit der immer eine Offnungsbewegung erfolgt, wenn der Befehl ,Schrittbe-
trieb” langer als 2 Sekunden gegeben wird; das ist zum Beispiel ntzlich, um an die Klemme Schrittbetrieb den Kontakt einer Zeituhr anzu-
schlieBen, damit das Tor in einer bestimmten Zeitspanne gedffnet bleibt. Diese Eigenschaft ist unabhéngig von der Programmierung des Ein-
gangs P.P. (Schrittbetrieb), auBer wenn dieser Eingang als ,Schliet* programmiert ist — siehe Parameter ,Funktion Schrittbetrieb” in Tabelle 7.

A Falls der Eingang STOP fur den Anschluss von Vorrichtungen mit Sicherheitsfunktionen benutzt wird, garantieren nur die Vorrichtungen mit
Ausgang mit konstantem 8,2 kQ-Widerstand eine ausreichende Sicherheit gegen Defekte.

Funktion ,,Totmann*

Wenn eine Sicherheitsvorrichtung nicht korrekt funktionieren oder ausgefallen sein sollte, kann das Tor im Modus ,, Totmann“ bewegt werden.
Fur Einzelheiten wird auf den Abschnitt , Torbewegung mit Sicherheitsvorrichtungen auBer Betrieb* in der Anlage ,Bedienungsanleitung® ver-
wiesen.

Wartungsanzeige

ROBUS meldet dem Benutzer, wann eine Wartung der Automatisierung ausgeftihrt werden soll. Die Anzahl an Bewegungen, nach der die
Anzeige erfolgt, kann im einstellbaren Parameter ,Wartungsanzeige“ unter 8 Stufen ausgewahlt werden (siehe Tabelle 7).

Die Stufe 1 ist ,automatisch* und bertcksichtigt die Belastung der Bewegungen bzw. den Kraftaufwand und die Dauer der Bewegung, wo-
gegen die anderen Stufen von der Anzahl der Bewegungen ausgehen.

Die Wartungsanzeige erfolgt an der Blinkleuchte Flash oder der am Ausgang S.C.A. angeschlossenen Kontrolllampe, falls als ,Wartungskon-
trolllampe” programmiert (siehe Tabelle 7).

Je nach Anzahl an ausgefuhrten Bewegungen im Vergleich zum programmierten Grenzwert geben die Blinkleuchte Flash und die Wartungs-
kontrolllampe die in Tabelle 13 angegebenen Anzeigen ab.

Tabelle 13 - Vom Master-ROBUS unabhdngige Programmierungen am Slave-ROBUS

Anzahl Bewegungen Anzeige an Flash Anzeige an Wartungskontrolllampe
Unter 80 % des Grenzwertes Normal (0,5 Sek. ein, 0,5 Sek. aus) Leuchtet fir 2 Sek. bei Offnungsbeginn
Zwischen 81 % und 100 % des | Leuchtet zu Beginn der Bewegung 2 Sekunden lang auf . .

Grenzwertes und geht dann in den Normal-Modus Uber Blinkt wahrend der gesamten Bewegung
Oberhalb 100 % des Grenz- Leuchtet zu Beginn und am Ende der Bewegung 2 Sekun- Blinkt immer

wertes den lang auf und geht dann in den Normal-Modus Uber
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Uberpriifung der Anzahl ausgefiihrter Bewegungen

Mit der Funktion ,Wartungsanzeige* kann die Anzahl an ausgeflihrten Bewegungen als Prozentsatz des eingestellten Grenzwertes Uberprift

werden. Die Uberpriifung wie in Tabelle 14 beschrieben ausfihren.

Tabelle 14 - Uberpriifung der Anzahl ausgefiihrter Bewegungen

Beispiel

-
01. Die Taste [M/Set] ca. 3 Sekunden gedriickt halten @E 35
02. Die Taste [M/Set] loslassen, sobald die LED L1 zu blinken beginnt Aol >
! v ma—
03, Die Tasten [A] oder [¥] kurz driicken, bis die LED L7 blinkt, sprich die ,Eingangs-LED* fir den g -
" Parameter ,Wartungsanzeige* | oder @ o (g

04. Die Taste [M/Set] driicken und wahrend der Schritte 5, 6 und 7 stéandig gedrlckt halten @E

Etwa 3 Sekunden warten, danach wird die LED aufleuchten, die die aktuelle Stufe des Parameters S
05. A [ I-3s

LWartungsanzeige” darstellt S

L -

06. Die Tasten [A] und [V] QE und \

Die der gewahiten Einstellung entsprechende LED wird mehrmals blinken. Die Anzahl an Blinkvor-

gangen steht fir den Prozentsatz an ausgefihrten Bewegungen (Vielfaches von 10 %) im Vergleich

zum eingestellten Grenzwert. Y
07. Beispiel: Wurde die Wartungsanzeige auf L6, sprich 10000, eingestellt, entspricht 10 % 1000 ,|;|\ ,m\ ,|;|\ n=?

Bewegungen. Wenn die Anzeige-LED fiir viermal blinkt, bedeutet dies, dass 40 % der Bewegungen

(d. h. zwischen 4000 und 4999 Bewegungen) erreicht wurden. Unter 10 % der Bewegungen erfolgt

kein Blinken.

, »

08. Die Taste [l/Set] @E

Nullstellung Bewegungszahler

Nach der Wartung der Anlage muss der Bewegungszéhler auf Null gestellt werden.
Wie in Tabelle 15 beschrieben vorgehen.

Tabelle 15 - Nulistellung des Bewegungszahlers Beispiel

01. Die Taste [M/Set] ca. 3 Sekunden gedriickt halten @?E 3s
02. Die Taste [M/Set] loslassen, sobald die LED L1 zu blinken beginnt N >
' 4 1 (ma
03 Die Tasten [A] oder [¥] kurz driicken, bis die LED L7 blinkt, sprich die ,Eingangs-LED" fUr den i 5 N
" Parameter ,Wartungsanzeige* (AT oder (W [dL7
04. Die Taste [M/Set] driicken und wéhrend der Schritte 5, 6 und 7 standig gedrtckt halten @E
05 Etwa 3 Sekunden warten, danach wird die LED aufleuchten, die die aktuelle Stufe des Parameters S 3
*,Wartungsanzeige" darstellt L 3s
Die Tasten [A] und [¥] mindestens 5 s gedriickt halten, dann beide Tasten loslassen. - €«
06. Die LED, die dem gewéahlten Niveau entspricht, wird mehrmals schnell blinken und so anzeigen, v
dass der Bewegungszahler auf Null gestellt worden ist @ urd @ e I;l
, »
07. Die Taste [l/Set] loslassen @E

8.6 - Verbindung sonstiger Vorrichtungen

Sollte es notwendig sein, externe Vorrichtungen wie zum Beispiel einen Proximity-Leser fir Transponder-Cards
oder die Beleuchtung des Schllisseltasters anzuschlieBen, kann die Versorgung wie in der Abbildung gezeigt
entnommen werden.

Die Versorgungsspannung betragt 24 V= -30 % ... +50 % mit verfugbarer Hochststromstérke von 100 mA.

STOP

() aND <—
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8.7 - Zubehor

Fir ROBUS ist folgendes Sonderzubehér vorgesehen:

® 433.92 MHz Funkempfanger SMXI oder OXI mit digitaler Codierung Rolling Code

e PS124 Pufferbatterie 24 V - 1,2 Ah mit integriertem Ladegerat

® SOLEMYO Solarenergieversorgungssystem (fur die Installation und den Anschluss siehe Betriebsanleitung des Produkts)

SMXI oder OXI

PS124

Im Fall einer Stérung, die durch Mangel der Installation oder einen Defekt verursacht werden, in Tabelle 16 nachschlagen:

Tabelle 16

Stérung

Abhilfe

Der Funksender steuert das Tor nicht an und
die LED am Sender leuchtet nicht

Prifen, ob die Batterien des Senders leer sind, ggf. auswechseln

Der Funksender steuert das Tor nicht an,
doch die LED am Sender leuchtet

Prifen, ob der Sender korrekt im Funkempfanger gespeichert ist
Prifen, ob ROBUS mit Netzspannung gespeist ist

Es erfolgt keine Bewegung und die LED
,BLUEBUS* blinkt nicht

Prifen, ob die Sicherungen unterbrochen sind. In diesem Fall die Stérungsursache feststellen
und die Sicherungen anschlieBend ersetzen (Sicherungen mit gleichen Stromwerten und Ei-
genschaften)

Prifen, ob der Befehl tats&chlich empfangen wird. Wenn der Befehl den Eingang PP (Schritt-
betrieb) erreicht, muss sich die dazugehorige LED ,PP* einschalten. Wenn dagegen der Funk-
sender benutzt wird, muss die LED ,BlueBUS* zweimal schnell blinken

Es wird keine Bewegung angesteuert und
die Blinkleuchte blinkt nicht

Prufen, ob der Befehl tatsachlich empfangen wird. Wenn der Befehl den Eingang PP (Schritt-
betrieb) erreicht, muss sich die dazugehorige LED ,PP* einschalten. Wenn dagegen der Funk-
sender benutzt wird, muss die LED ,BlueBUS* zweimal schnell blinken

Es erfolgt keine Bewegung und die Blink-
leuchte blinkt einige Male

Z&hlen Sie die Blinkanzahl und Uberprifen Sie diese in der Tabelle 18

Die Bewegung beginnt, aber es erfolgt sofort
eine Bewegungsumkehr

Die gewahlte Kraft kdnnte fUr den Tortyp zu gering sein. Prifen, ob Hindernisse vorhanden sind
und ggf. eine stérkere Kraft wahlen

Die Bewegung wird regular ausgefihrt, aber
die Blinkleuchte funktioniert nicht

Nachweisen, dass an der Klemme FLASH der Blinkleuchte wahrend der Bewegung Spannung
vorhanden ist (da sie intermittierend ist, ist der Spannungswert nicht bedeutend: ungefahr 10-
30 VDC). Wenn Spannung vorhanden ist, liegt es an der Lampe, die mit einer gleichwertigen
ersetzt werden muss. Wenn keine Spannung vorhanden ist, kdnnte eine Uberlastung am Aus-
gang FLASH vorliegen. Nachweisen, dass am Kabel kein Kurzschluss vorhanden ist

Die Bewegung wird regulér ausgefiihrt, aber
die Kontrollleuchte SCA funktioniert nicht

Die fur den Ausgang SCA programmierte Funktionsart Uberprufen (Tabelle 7)

Wenn die Kontrollleuchte leuchten sollte, Uberprifen, ob an der Klemme SCA Spannung vor-
handen ist (ca. 24 VDC). Wenn Spannung vorhanden ist, liegt es an der Kontrollleuchte, die
mit einer gleichwertigen ersetzt werden muss. Wenn keine Spannung vorhanden ist, kdnnte
eine Uberlastung am Ausgang SCA vorliegen. Nachweisen, dass am Kabel kein Kurzschluss
vorhanden ist
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9.1 - Liste der Alarmhistorie

ROBUS erlaubt die Anzeige eventueller Stérungen, die wahrend der letzten 8 Bewegungen aufgetreten sind, z. B. die Unterbrechung einer Be-
wegung aufgrund des Ansprechens einer Fotozelle oder einer Schaltleiste. Um die Liste der Stdrungen zu Uberprifen, wie in Tabelle 17 vorgehen.

Tabelle 17 - Alarmhistorie Beispiel

-
01. Die Taste [M/Set] ca. 3 Sekunden gedriickt halten @E 35
02. Die Taste [M/Set] loslassen, sobald die LED L1 zu blinken beginnt Ao >
' JrER o
03, Die Tasten [A] oder [¥] kurz driicken, bis die LED L8 blinkt, sprich die ,Eingangs-LED* fir den g -
" Parameter ,Liste der Stérungen* CAT oder _ [dLs
04. Die Taste [W/Set] driicken und wéhrend der Schritte 5 und 6 sténdig gedrickt halten GE
Ca. 3s warten, danach werden die LEDs aufleuchten, die den Bewegungen mit der Stérung
05 entsprechen. Die LED L1 gibt das Ergebnis der letzten Bewegung an, die LED L8 das Ergebnis der 3 _‘Ij’_
* achten. Wenn die LED leuchtet, haben sich Stérungen wahrend der Bewegung ereignet, wenn sie S L
ausgeschaltet ist, wurde die Bewegung stérungsfrei beendet
Die Tasten [A] und [¥] kurz driicken, um die gewlinschte Bewegung auszuwahlen: X T3 -
06. Die entsprechende LED wird so oft blinken, wie die Blinkleuchte gewdhnlich nach einer Stérung QK‘ el @I Ao
blinkt (siehe Tabelle 18) AT
, »
07. Die Taste [W/Set] @E

9.2 - Diagnose und Anzeigen
Einige Vorrichtungen bieten selbst besondere Anzeigen, mit denen der Betriebsstatus oder eventuelle Stérungen erkannt werden kénnen.

9.2.1 - Anzeigen durch die Blinkleuchte

Die Blinkleuchte FLASH blinkt wahrend der Bewegung einmal pro Sekunde; im Falle von Stérungen wird das Blinken schneller sein; die Blink-
vorgange wiederholen sich zweimal mit einer Pause von einer Sekunde.

Tabelle 18

1 Sekunde Pause
2 Blinkzeichen

Meldung Ursache Abhilfe

1 Blinkzeichen Stérung des Bluebus-Systems Bei der zu Beginn der Bewegung ausgefiihrten Uberpriifung entsprechen die an

1 Sekunde Pause BLUEBUS angeschlossenen Vorrichtungen nicht den wéhrend der Anlernung ge-

1 Blinkzeichen speicherten. Es ist mdglich, dass Vorrichtungen defekt sind. Uberprifen und er-
setzten Sie diese. Wenn Anderungen vorgenommen wurden, muss das Anlernen
erneut erfolgen

2 Blinkzeichen Ansprechen einer Fotozelle Bei Bewegungsbeginn wird die Zustimmung zur Bewegung von einer oder meh-

reren Fotozellen nicht gegeben; prifen, ob Hindernisse vorhanden sind.
Wahrend der Bewegung ist dies normal, wenn tatsachlich ein Hindernis vorhan-
den ist

1 Sekunde Pause
5 Blinkzeichen

3 Blinkzeichen Ausldsung des Motorkraftbegren- | Wahrend der Bewegung war mehr Reibung am Tor vorhanden; Ursache Uberprifen
1 Sekunde Pause zers

3 Blinkzeichen

4 Blinkzeichen Auslésung des STOP-Eingangs Zu Beginn oder wahrend der Bewegung wurde der Eingang ,STOP* angespro-
1 Sekunde Pause chen; die Ursache feststellen

4 Blinkzeichen

5 Blinkzeichen Parameterfehler der elektronischen | Mindestens 30 Sekunden warten und den Befehl erneut erteilen; falls der Zustand

Steuerung

unverandert bleibt, liegt moglicherweise eine schwere Stérung vor und die Steu-
erplatine muss ausgewechselt werden.

6 Blinkzeichen
1 Sekunde Pause
6 Blinkzeichen

Die Hochstgrenze an Bewegungen
pro Stunde wurde Uberschritten

Einige Minuten warten, bis der Bewegungsbegrenzer wieder unter die Hochst-
grenze zurlckkehrt

7 Blinkzeichen
1 Sekunde Pause
7 Blinkzeichen

Fehler der internen Schaltkreise

Alle Stromkreislaufe fur einige Sekunden abschalten und anschlieBend versuchen,
erneut einen Befehl zu geben. Falls der Zustand unverandert bleibt, liegt mogli-
cherweise eine schwere Stdérung vor und die Steuerplatine muss ausgewechselt
werden

8 Blinkzeichen
1 Sekunde Pause
8 Blinkzeichen

Es ist ein Befehl aktiv, der die Aus-
fihrung anderer Befehle verhindert

Die Art des vorhandenen Befehls Uberprifen. Es kénnte sich zum Beispiel um
einen Befehl durch eine Uhr am Eingang ,,Offnet” handeln
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9.2.2 - Anzeigen durch die Steuerung

An der Steuerung von ROBUS befinden sich verschiedene LEDs, von
denen jede sowohl im Normalbetrieb als auch bei Stérungen besondere

Anzeigen geben kann.

DC < Qe <. <. Qe e < O
B B D Ursache MaBnahme
Ausgeschaltet Stérung Prifen, ob die Stromversorgung vorhanden ist; prifen, ob die Sicherungen
ausgeldst wurden; ggf. die Ursache des Defekts Uberprifen, dann die Siche-
rungen mit anderen mit demselben Wert auswechseln
Dauerleuchten Schwere Stérung Eine schwere Storung liegt vor; versuchen Sie, die Steuerung ein paar Sekun-

den abzuschalten. Falls der Zustand unverandert bleibt, liegt ein Defekt vor
und die Steuerplatine muss ausgewechselt werden

1 Mal Blinken pro Se-
kunde

Alles OK

Normalbetrieb der Steuerung

2 Mal kurzes Blinken

Es erfolgte eine Status&nderung
der Eingange

Statuswechsel an folgenden Eingangen sind normal: OPEN, STOP, wenn die
Fotozellen ansprechen oder ein Funksender verwendet wird

Mehrmaliges Blinken mit
1 Sekunde Pause

Verschiedenes

Es handelt sich um dasselbe Signal wie auf der Blinkleuchte. Siehe Tabelle 18

LED STOP

Ursache

MaBnahme

Ausgeschaltet Auslésung des STOP-Eingangs | Die am Eingang STOP angeschlossenen Vorrichtungen Uberprifen
Dauerleuchten Alles OK Eingang STOP aktiv
Ursache MaBnahme
Ausgeschaltet Alles OK Eingang PP (Schrittbetrieb) nicht aktiv
Dauerleuchten Auslésung des Eingangs PP | Ist normal, wenn die an den Eingang ,PP* (Schrittbetrieb) angeschlossene
(Schrittbetrieb) Vorrichtung tats&chlich aktiv ist
Led OFFNET Ursache MaBnahme
Ausgeschaltet Alles OK Eingang OFFNET nicht aktiv
Dauerleuchten Auslésung des Eingangs OPEN | Ist normal, wenn die an den Eingang OFFNET angeschlossene Vorrichtung
tatsachlich aktiv ist
Ursache MaBnahme
Ausgeschaltet Alles OK Eingang SCHLIESST nicht aktiv
Dauerleuchten Auslosung des Eingangs CLOSE | Ist normal, wenn die an den Eingang SCHLIESST angeschlossene Vorrichtung

tatsachlich aktiv ist

LED L1

Beschreibung

Tabelle 20 - LEDs an den Tasten der Steuerung

Ausgeschaltet | Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Automatische SchlieBung” deaktiviert
Dauerleuchten | Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Automatische SchlieBung” aktiviert.
Blinkt ® Programmierung der Funktionen lauft

¢ Bei gleichzeitigem Blinken mit L2 bedeutet dies, dass die Anlernphase der Vorrichtungen ausgefihrt werden muss (Ab-
schnitt 7.6)

LED L2

Beschreibung

Ausgeschaltet Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Zulauf nach Durchfahrt der Fotozelle® deaktiviert
Dauerleuchten | Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Zulauf nach Durchfahrt der Fotozelle® aktiviert
Blinkt * Programmierung der Funktionen l&uft

e Bei gleichzeitigem Blinken mit L1 bedeutet dies, dass die Anlernphase der Vorrichtungen ausgefihrt werden muss (Ab-
schnitt 7.6)

LED L3

Beschreibung

Ausgeschaltet

Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Schlieft immer” deaktiviert

Dauerleuchten

Zeigt beim Normalbetrieb an: ,,Schlie3t immer* aktiviert
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Blinkt ® Programmierung der Funktionen lauft
¢ Bei gleichzeitigem Blinken mit L4 bedeutet dies, dass die Anlernphase der Fllgellange ausgefihrt werden muss (Abschnitt
7.6)

LED L4 Beschreibung
Ausgeschaltet | Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Standby* deaktiviert

Dauerleuchten | Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Standby* aktiviert

Blinkt e Programmierung der Funktionen lauft
¢ Bei gleichzeitigem Blinken mit L3 bedeutet dies, dass die Anlernphase der Fllgelldnge ausgefihrt werden muss (Abschnitt
7.7)

LED L5 Beschreibung
Ausgeschaltet | Zeigt beim Normalbetrieb an: ,,Anlauf‘ deaktiviert

Dauerleuchten | Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Anlauf* aktiviert

Blinkt Programmierung der Funktionen lauft
LED L6 Beschreibung
Ausgeschaltet | Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Vorwarnung“ deaktiviert

Dauerleuchten | Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Vorwarnung* aktiviert

Blinkt Programmierung der Funktionen lauft

LED L7 Beschreibung

Ausgeschaltet | Zeigt beim Normalbetrieb an, dass der Eingang ,SCHLIESST“eine SchlieBbewegung aktiviert
Dauerleuchten | Zeigt beim Normalbetrieb an, dass der Eingang ,SCHLIESST“eine Teil6ffnung aktiviert

Blinkt Programmierung der Funktionen lauft

LED L8 Beschreibung

Ausgeschaltet | Zeigt beim Normalbetrieb an, dass ROBUS als Master konfiguriert ist
Dauerleuchten | Zeigt beim Normalbetrieb an, dass ROBUS als Slave konfiguriert ist

Blinkt Programmierung der Funktionen lauft

1 () ENTSORGUNG DES GERATS

Dieses Gerat ist integraler Bestandteil des Torantriebs und muss daher zusammen mit diesem entsorgt werden.

Wie schon die Installation muss auch die Demontage am Ende der Nutzungsdauer des Geréats von Fachpersonal ausgeflhrt werden.

Dieses Gerét besteht aus verschiedenen Materialien: einige konnen recycelt werden, andere missen entsorgt werden. Informieren Sie sich Uber
die Recycling- oder Entsorgungsmaglichkeiten, die in Ihrer Region gemaB den geltenden Vorschriften flr dieses Gerat vorgesehen sind.

A ACHTUNG! - Bestimmte Teile des Geréits enthalten evtl. Schadstoffe oder gefidhrliche Substanzen, die schidliche Auswirkun-
gen auf Umwelt und Gesundheit haben kénnen, wenn sie in die Umwelt gelangen.
Das nebenstehende Symbol weist darauf hin, dass es verboten ist, dieses Gerat Uber den Hausmull zu entsorgen. Halten Sie die
Vorgaben zur MUlltrennung ein, die in Threm Land bzw. in lhrer Region vorgeschrieben sind, oder geben Sie das Gerat an den
Verkaufer zurlick, wenn Sie ein vergleichbares neues Gerat kaufen.

A ACHTUNG! - Die gesetzlichen Vorschriften sehen fiir den Fall einer widerrechtlichen Entsorgung dieses Geréts
unter Umstanden schwere Strafen vor.

11 waARTUNG

Damit ein sicherer Betrieb und eine hohe Lebensdauer des gesamten Antriebs gewahrleistet sind, muss eine regelmaBige Wartung durchgeflihrt
werden: Alle 6 Monate bzw. spatestens nach 20.000 Bewegungen ab der vorausgegangenen Wartung. ROBUS verflgt Uber einen Bewegungs-
zahler und ein Meldesystem ,Wartung erforderlich®; siehe Abschnitt 8.5 ,Wartungsanzeige®.

ACHTUNG! - Alle Wartungsarbeiten sind unter genauester Einhaltung der in dieser Anleitung genannten Sicherheitsvorschrif-
ten sowie der einschldgigen Gesetze und Vorschriften auszufiihren.

01. OFfF | Den VerschleiBzustand samtlicher Antriebskomponenten feststellen. Dabei vor allem auf Abrieb und Roststellen an tragenden
@ Teilen achten. Alle Teile, die keinen sicheren Betrieb mehr garantieren, mtssen ersetzt werden

02. | Den VerschleiB der Bewegungsteile Uberpriifen: Ritzel, Zahnstange und alle Komponenten des Torflligels. Verschlissene Teile ersetzen

03. ON | Samtliche im Abschnitt 6.1 - Abnahmepriifung beschriebenen Tests und Uberpriifungen durchfilhren

%
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12 TECHNISCHE DATEN

A Alle technischen Daten beziehen sich auf eine Umgebungstemperatur von 20 °C (+ 5 °C). ® Nice S.p.A. behdlt sich das Recht auf jederzeitige
Anderungen des Gerats vor, insofern diese die vorgesehene Funktionalitat und den Einsatzzweck nicht andern.

len (bei Nenndrehmoment)

| RB600/RB600P | RB1000/RB1000P |  RB500HS | RB500HS/V1
Typ Elektromechanischer Torantrieb flr die automatische Bewegung von Schiebetoren an Wohngebauden,
komplett mit elektronischer Steuerung
Ritzel Z15m4 Z15m4 Z18m4 Z18m4
Max. Haufigkeit der Betriebszyk- | 100 Zyklen / Tag 150 Zyklen / Tag 100 Zyklen / Tag 100 Zyklen / Tag

(die Steuerung begrenzt die
Anzahl der Zyklen auf das
maximal Vorgesehene - sie-

(die Steuerung
begrenzt die Anzahl
der Zyklen auf das

(die Steuerung
begrenzt die Anzahl
der Zyklen auf das

(die Steuerung be-
grenzt die Anzahl der
Zyklen auf das maximal

Vorgesehene - siehe maximal Vorgesehene | maximal Vorgesehene | he Tabelle 2)
Tabelle 2) - siehe Tabelle 2) - siche Tabelle 2)
Max. Zeit des Dauerbetriebs (bei | 7 Minuten 5 Minuten 6 Minuten 6 Minuten
Nenndrehmoment) (die Steuerung begrenzt | (die Steuerung be- (die Steuerung be- (die Steuerung begrenzt den
den Dauerbetrieb auf grenzt den Dauerbe- grenzt den Dauerbe- | Dauerbetrieb auf das ma-
das maximal Vorgese- | trieb auf das maximal | trieb auf das maximal | ximal Vorgesehene - siehe
hene - siehe Tabelle 2) | Vorgesehene - siehe Vorgesehene - siehe | Tabelle 2)
Tabelle 2) Tabelle 2)
Einsatzgrenzen Gewohnlich ist ROBUS imstande, Tore mit einem Gewicht bzw. einer La&nge gemai den Grenzwerten zu
automatisieren, die in Tabelle 1 angegeben sind
Lebensdauer Zwischen ca. 20.000 und 250.000 Zyklen gem&B den in Tabelle 2 angegebenen Bedingungen
Stromversorgung 230 V~ (+10 % -15 %) 50/60 Hz
Version V1 120 V~ 50/60 Hz
Max. Leistungsaufnahme beim 515 W [2,5 A] 450 W [2,3 A] 460 W [2,5 A] 460 W [2,5 A]
Anlauf [entspricht Ampere] [4,8 A Version /V1] [4,4 A Version /V1] [4,8 A Version V1] [4,2 A Version /V1]
Schutzklasse 1 (eine Sicherheitserdung ist erforderlich)
Notstromversorgung Mit Sonderzubehdr PS124

Ausgang Blinkleuchte

FUr 2 Blinkleuchten LUCYB oder &hnliche (Lampe 12 V, 21 W)

Ausgang S.C.A.

Fur eine Lampe 24 V max. 4 W (die Ausgangsspannung kann zwischen -30 und +50% variieren und
auch kleine Relais steuern)

Ausgang BLUEBUS

Ein Ausgang mit einer Hochstlast von 15 BLUEBUS-Einheiten

Eingang STOP

FUr normal geschlossene Kontakte, normal offene Kontakte oder Kontakte mit konstantem 8,2-kQ-
Widerstand; im Selbstlernmodus (eine Veranderung im Vergleich zum gespeicherten Zustand verursacht
den Steuerbefehl STOP)

Eingang PP

FUr normal offene Kontakte (das SchlieBen des Kontaktes verursacht den Steuerbefehl Schrittbetrieb)

Eingang OFFNET

Fiir normal offene Kontakte (das SchlieBen des Kontaktes verursacht den Steuerbefehl OFFNET)

Eingang SCHLIESST

FUr normal offene Kontakte (das SchlieBen des Kontaktes verursacht den Steuerbefehl SCHLIESST)

Steckverbinder flir Funkempfan-
ger

Verbinder SM fur die Empfanger SMXI oder OXI

Eingang FUNKANTENNE

52 Q fur Kabel Typ RG58 oder ahnliche

Programmierbare Funktionen

8 ON-OFF-Funktionen und 8 einstellbare Funktionen (siehe die Tabellen 5 und 7)

Funktionen in Selbstanlernung

Selbstanlernung der am BLUEBUS-Ausgang angeschlossenen Vorrichtungen

Selbstanlernung der Vorrichtungsart ,STOP* (Offnung- oder SchlieBkontakt oder Widerstand von
8,2 kQ)

Selbstanlernung der Torlange und Berechnung der Stellen zur Verlangsamung und Teil6ffnung
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EG-Konformitatserklarung
und Erklarung fur den Einbau Einer ,,unvollstandigen Maschine*

Erklarung gemaB den Richtlinien: 2014/30/EU (EMC); 2006/42/EG (MD) Anhang Il, Teil B

Hinweis: Der Inhalt dieser Erkidrung entspricht den Angaben im offiziellen Dokument, das am Firmensitz der Nice S.p.A. hinterlegt ist, und
zwar in dessen jungster Fassung vor der Drucklegung dieses Handbuchs. Dieser Text wurde aus redaktionellen Griinden angepasst. Eine
Kopie der Originalerkiarung kann bei Nice S.p.A. (TV), Italy angefordert werden.

Nummer der Erklarung: 210/ROBUS Revision: 12 Sprache: DE

Herstellername: NICE S.p.A.

Adresse: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne, Oderzo (TV) ltaly

Fiir die Zusammenstellung der technischen Dokumentation autorisierte Person: NICE S.p.A.

Produkttyp: Elektromechanischer Getriebemotor mit integrierter Steuerung

Modell / Typ: RB600/A, RB600P/A, RB600P, RB600, RB600/V1, RB600S, RB500HS, RB1000P, RB1000, RB1000/V1, RB1000/A,
RB1000P/A, RB500HS, RB500HS/VA1

Zubeh6r: Pufferbatterie PS124, Funkempfanger Mod. SMXI, OXI

Der Unterzeichner Roberto Griffa erklart hiermit eigenverantwortlich als Chief Executive Officer, dass die oben genannten Produkte die
Bestimmungen der folgenden Richtlinien erflllen:

o RICHTLINIE 2014/30/EU DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND DES RATES vom 26. Februar 2014 iber die Harmonisierung der
Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten Uber die elektromagnetische Vertraglichkeit (Neufassung), unter Anwendung folgender harmoni-
sierter Normen:

EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

AuBerdem entspricht das Gerét im Sinne der Anforderungen an ,unvollstandige Maschinen® folgender Richtlinie: )

Richtlinie 2006/42/EG DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND DES RATS vom 17. Mai 2006 Uber Maschinen zur Anderung der
Richtlinie 95/16/EG (Uberarbeitung)

— Der Hersteller erklart hiermit, dass die einschlagige technische Dokumentation in Konformitéat zu Anhang VII B der Richtlinie 2006/42/EG
verfasst wurde und folgende grundlegende Anforderungen erflllt sind: 1.1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7-
1.5.8-1.5.10-1.5.11

— Der Hersteller verpflichtet sich, den zustandigen Stellen der einzelnen L&nder bei begriindeter Anfrage unter Wahrung seiner Rechte am
geistigen Eigentum die entsprechenden Informationen Uber die unvollstandige Maschine zu Ubermitteln.

- Falls die unvollstandige Maschine in einem europaischen Land in Betrieb genommen wird, dessen offizielle Landessprache nicht mit
der Sprache dieser Erklarung Ubereinstimmt, ist der Importeur verpflichtet, dieser Erklarung die entsprechende Ubersetzung beizulegen.
— Es wird darauf hingewiesen, dass die unvollstandige Maschine nicht in Betrieb genommen werden darf, bevor ebenfalls die Konformitat
der Maschine, in die sie eingebaut werden soll, zu Richtlinie 2006/42/EG erklart wurde.

Ferner entspricht das Produkt folgenden Normen:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011, EN 60335-2-103:2003+A11:2009

Das Produkt erfuillt, auf die anwendbaren Teile begrenzt, folgende Normen:
EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003+A1:2009

QOderzo, 21. April 2016
Ing. Roberto Griffa
(Chief Executive Officer)
- Y
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g><.___-_________-______-__-____-_-_______-______-_________-______-_______-______-__-____-_-______________-______-__-______-_______-______-_________-______-_______-.

Bedienungsanleitung
(dem Endbenutzer zu lGibergeben)

Vor dem ersten Gebrauch des Antriebs sollten Sie sich
vom Anlagenerrichter Uber mdgliche Restrisiken infor-
mieren lassen. Nehmen Sie sich auBerdem einige Minu-
ten Zeit, um diese Bedienungsanleitung zu lesen.

Bewahren Sie die (vom Anlagenerrichter ausgehandigte)
Bedienungsanleitung sorgfaltig fur ein spateres Nach-
schlagen auf und Ubergeben Sie sie bei einem evtl. Ver-
kauf des Antriebs dem neuen Besitzer.

Der Torantrieb ist eine Maschine, die Ihre Befehle genau
ausfUhrt; bei einem unsachgemaBen Gebrauch kénnen
jedoch Gefahrsituationen entstehen. Steuern Sie die
Bewegung des Torantriebs nicht an, wenn sich Personen,
Tiere oder Gegenstande in seinem Aktionskreis befinden.

Kinder: Eine Automatisierungsanlage gewahrleistet ei-
nen hohen Sicherheitsgrad und verhindert durch diver-
se Sicherheitseinrichtungen die Bewegung, wenn sich
Personen oder Hindernisse in Reichweite befinden. Sie
garantiert eine stets vorhersehbare und sichere Betati-
gung. Als VorsichtsmaBnahme sollten Sie dennoch Kin-
dern verbieten, in der Nahe des Torantriebs zu spielen
und verhindern, dass die Fernbedienungen in die Hande
von Kindern gelangen: Sie sind kein Spielzeug!

Funktionspriifung der Anlage: Vor allem Kabel, Fe-
dern und Halterungen auf eventuelle Ungleichgewichte,
Abnutzungserscheinungen und Schaden Uberprfen.

— Monatlich Uberpriifen, dass die Anlage mit Hilfe der Si-
cherheitsvorrichtungen, die mit Schaltleisten ausgestattet
sind, sicher ist.

— Die Automatisierung nicht verwenden, wenn eine Re-
paratur oder Einstellung erforderlich ist; ein Defekt oder
ein nicht korrekt ausgerichtetes Tor kann zu Verletzun-
gen fuhren.

Funktionsstérungen: Wenn der Antrieb eine unge-
wohnliche Funktionsweise aufweist, miussen Sie die
Stromversorgung der Anlage unterbrechen. Versuchen
Sie nie, eigenhandig Reparaturen auszufihren, sondern
kontaktieren Sie einen Elektroinstallationsbetrieb.

— Die Anlage kann manuell betrieben werden: dazu den
Torantrieb wie unter Punkt ,Manuelle Entriegelung des
Torantriebs” beschrieben entriegeln.

—Veréndern Sie die Anlage, die Parametrierung und Ein-
stellung des Torantriebs nicht, das ist Aufgabe des Elek-
troinstallateurs.

— Die Abnahmeprifung, die regelméBige Wartung und
eventuelle Reparaturen mussen von der ausfuhrenden
Person dokumentiert werden; der Eigentimer der Anla-
ge muss diese Belege aufbewahren.

Wichtig: Falls die Sicherheitseinrichtungen nicht funktio-
nieren, muss der Antrieb so schnell wie mdglich repariert
werden. ,Der Durchgang ist nur gestattet, wenn das Tor
gedffnet ist und sich nicht bewegt®.

Entsorgung: Vergewissern Sie sich, dass die Entsor-
gung am Ende der Nutzungsdauer des Torantriebs
sachgerecht durchgefiihrt wird und die Materialien ent-
sprechend den geltenden Vorschriften recycelt oder ent-
sorgt werden.

Wartung: Wie jede Maschine bendtigt auch Ihre Au-
tomatisierung eine regelmaBige Wartung, damit sie so
lange wie moglich und in voller Sicherheit funktionieren
kann. Vereinbaren Sie mit lhrem Anlagenerrichter einen
Wartungsplan mit regelméBigen Instandhaltungsmal-
nahmen. Nice empfiehlt fir eine normale private Nut-
zung ein Wartungsintervall von 6 Monaten, dieses Inter-
vall ist allerdings von der Nutzungsintensitat abhangig.
Wartungs-, Kontroll- und Reparaturarbeiten durfen nur
von Fachpersonal ausgeflhrt werden.

Manuelle Entriegelung des Torantriebs

-
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